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Tasten / Display

Jumper / LEDs

LED Anzeige
e Griun: Kuhlen
e Rot: Heizen

Display
e Temperatur / Sollwert
e Ventilator Stufe

Sollwert Einstellung

Ventilator Steuerung

o O: Aus

o 1: Stufe 1

° 2: Stufe 2

o 3: Stufe 3

o A: Automatik

Belegt Taster

Anschluss fiir externen Fihler /
digitalen Kontakt

Bus Abschluss (120 Q)
e Gebrickt: Abschluss
e Offen: Kein Abschluss

Konfiguration
e Gebrickt: Konfigurationsmodus
e Offen: Anwendermodus

Anschluss fiir Setup Tool

LED Anzeige

e Grin PWR: Versorgung OK

e GelbTX: Controller sendet
e GelbRX: Busaktivitat

Seite 3
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Installationshinweise

=05m
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15-18m

Einbauhohe,
Mindestabstand
zu Ecken

.

ELESTA

=10 cm

Mindestabstand
zwischen
Einzelraumreglern

building automation

Luftzirkulation am
Einbauort
vermeiden

3
ol

Nicht an
AuRenwanden
montieren

/

Direkte
Sonneneinstrahlung
vermeiden

!

~

Orte mit dauernder
Personenprasenz
meiden

N,

o

e

7

Nicht in der Ndhe
von Tiren und
Fenstern montieren

L.

Die Nahe von
Radiatoren und
direkter Beleuchtung
meiden

Die Nahe von
Luftauslassen
meiden

Version 3.0
09.09.2015

Seite 4




ELESTA

building automation
Controller in Betrieb nehmen

» Controller durch Driicken der oberen Lasche 6ffnen.

» 24Vac/ 24dc an den Klemmen G und GO anschlieBen. Bei Verwendung von 24Vdc werden nur
die 0 — 10 V Ausgange angesteuert.

» Modbus Anschliisse A+, B- und C mit den entsprechenden Klemmen am RCO Controller (COM 3
oder COM 4) verbinden.

» Ein- und Ausgange anschlieRen.

Klemmenbelegung

24 Vac

G || 24Vac
0 Vac
GO | 0 Vac
Y1 |-=f| 0..10V, VAV Ausgang
Y2 |-=f]| 0..10V, Ventilator Ausgang
Cihlen DI1 | | PIR/ Tag/Nacht Schalter
Thermische »—@ e Al | -] | 24Vac, 1 A,"K(]hlen
Antriebe e Y3 |-=-@| 0..10V,Kihlen
@ -, A2 | -al]| 24 Vac, 1A, Heizen
CO, / Temperatur Sollwert 1 Y4 | <] 0..10V, Heizen
Ut || 0..10V, CO,/Ext. Sollwert
A+ RS485 (Modbus)
B- RS485 (Modbus)
C RS485 (Modbus Common)
| i} S/DI2| = | Ext. NTC / Tuir- bzw. Fensterkontakt /
- GO = Kondensationsschalter

Einstellung der Schnittstellen Parameter mittels der Tasten

» Stecker C (Konfiguration) briicken (Konfigurationsmodus)
» Konfiguration Gber die Tasten <Belegt> und <Ventilator> einstellen (19.2 KBit/s, Even (gerades)
Parity). Maximale Anzahl Controller am Bus: 32
> Meni weiterschalten mit @ , Werte akzeptieren mit L
> Einstellen der Werte mittels - und + Taste
» Stecker C 6ffnen (Anwendermodus)
» Controller Geh&use schlieRen.
— ana )
[ 223
> :
|
N
fh\ r/).\
[ l [ 19 2 ! E|
COMM MBID uBaua Panty
[, T
Kommunikation Modbus Adresse Modbus Baudrate Modbus Parity
[off 1 1..247 [9.6119.2138.4156] [none | Even | 0dd]
Seite 5 Version 3.0
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anuelle Einstellung der Regler Parameter mittels der Tasten

Version 3.0
09.09.2015

i

ON=Modbus Wert]

[1...480min] VAV=VAV zuerst]

21.6
°C
@ @ @ &
e 11= 9.6 i n pul
> > . »- |
coMMm MBID kBaud Parity
Kommunikation Modbus Adresse Modbus Baudrate Modbus Parity
y [OFF | 1...247] [9.6/19.2/38.4/57.6] [none/Even/0dd]
OFF | ~ 1|- 21.6 | - OFF |~
> ! > : - .
EXT.S Di2dir TE°C Dilmod
Eingdnge [OFF=nicht benutzt DI2 Wirkrichtung Temp. Fihler Korr. DI1 Modus
1=ext. Temp. Sensor [0=NC, 1=NO] [-3..43°C] [OFF=nicht benutzt
2=DI2 Tiir-/Fenstersch. 1=Tag/Nacht Wechsel]
3=DI2 Kondensationsschalter]
S { o~ o~ 5% 0.0/
Dildir Di1d1 DI1d2 DIlbst
DI1 Wirkrichtung DI1 Verz. passiv-aktiv DI1 Verz. aktiv-passiv Min. VAV Tag Modus
[0=NC, 1=NO] [0 ... 60min] [0 ... 60min] [0 ... 100%]
r
- 21.0 - 3.0 PI - OFF |
SPcnt +SP°C Ctrl ThrmC
Regelung Mitte Sollw. Anwender Grenzen Sollw. Anwender Regelung Thermostat Funkt.
[18...26°C] +[0..16°C] [P/PI] Kiihlung
[OFF / ON]
) ) ) )
OFF |~ 02~ 50|~ 1.0~
L - . > - > ol
ThrmH Dz°C SP_Dz XP °C
Thermostat Funkt. Totzone Sollwert In Totzone Proportionalband
Heizung [0.0...3.0°C] [0 ... 100%] [1..32°C]
[OFF / ON]
) ) ) )
300 |~ dir |~ i st |~
L - > I > !
Tints C=DIR Cramp
Integrationszeit Kiihl-Ausgang Heiz-Ausgang Kuhlstufen
[50 ... 50 000s] [DIR= direkt [DIR= direkt [1St/ 25t]
REV= invertiert] REV= invertiert]
. CSEq |~ OFF |~ st On =
Valve HVAV Hramp Fan=
Kihlsequenz VAV fiir Heizung Heizstufen Ventilator simultan
[Valve=Ventil zuerst [ON / OFF] [1St / 2St] mit Ventl
VAV=VAV zuerst] [ON / OFF]
: o~ ., nloP|— 6.0~ 17.0 | =
F Air Dz NDz°C FG°C
AuBenluftsteuerung Nachtbetrieb Totzone Nacht Frost Thermostat
[0=C0O2/T, 1=Tag/T, [DZ=Totzone, [0.0...10.0°C] Sollwert
2=C02, 3=Tag] FG=Frostschutz] (8.0 ... 50.0°C]
. OFF |~ 120 |~ HSEq | ~
SP.nd extt Valve
Sollwert Nacht-Tag Dauer temporédrer Heizsequenzen
[OFF=Anwender Wert, Tag Modus [Valve=Ventil zuerst
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Information

Versionsnummer

A /a A )
@ &, ) &
0.0 100.0 5 0.0 » 1000
Cmin% Cmax% Hmin% Hmax%
/\ Ausgédnge Minimum Kihlung Maximum Kihlung Minimum Heizung Maximum Heizung
\@ ) [0.... 50%] [50 ... 100%] [0.... 50%] [50 ... 100%]
@) @) &) @)
- 00| . 1000 0.0 » 1000
Fmin% Fmax% Vmin% Vmax%
Minimum Ventilator Maximum Ventilator Minimum VAV Maximum VAV
[0... 50%] [50 ... 100%] [0... 50%] [50 ... 100%]
N\
@) @) @ @A)
\ NS N
> 100.0 -y 0.0 > FAn |, OFF |
FANHI FANLO 3coil FAN |
Skalierung Ventilator Skalierung Ventilator Ventilator Typ Ventilator Nutzung
Max (EC Motor) Min (EC Motor) [3coil = 3-stufig [OFF=nicht benutzt
[0... 100%] [0 ... 100%] EC = EC Motor] 1=kiihlen, 2=heizen
3=kiihlen und heizen]
A A A
») &) <
5 OFF OFF OFF | » OFF |
FANLI FANND CRD HRD |
Ventilator Stufe 3 Vent. Geschwdgkt. Tag- Y1 fiir Kiihlung Y2 fur Heizung
sperren Nacht [OFF = VAV [OFF = Ventilator
[OFF = nicht gesperrt [OFF = Anwender Wert ON = Kiihlung] ON = Heizung]
ON = gesperrt] ON = Modbus Wert]
@) @)
()
d|SP OFF 5 OFF
Ulmod MiAM | NIGHT |
~ Spezialfunktionen U1 Modus Display Anzeige Ventil Festsitzschutz Tag / Nacht Modus
m ) [0=nicht benutzt, 1=CO2, [TE = Temperatur, [OFF = inaktiv, [OFF = Tag Modus
2=ext. Sollwert, 3=Temp.] SP = Sollwert] ON = aktiv] ON = Nacht Modus
\ /\
) [
@ @)
— 700 Ly 1250 I Immer OFF
coz2Lo CO2HI . .
in dieser
Untergrenze P-Band CO2 Obergrenze P-Band CO2 .
[400 ... 1000ppm] [500 ... 2000ppm] Version

Seite 7
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Der Controller verwendet das Modbus RTU Protokoll. Folgende Funktionscodes werden

unterstutzt:

0x01 Read Coils

0x02 Read Discrete Inputs
0x03 Read Holding Registers
0x04 Read Input Registers
0x05 Write Single Coil

0x06 Write Single Register
OxOF Write Multiple Coils
0x10 Write Multiple Registers

Controller Funktionen

Der Controller ist fiir den Einsatz in einem 4-Rohr-System geeignet. Fiir den Einsatz in einem
2-Rohr-System (mit Changeover) ist der ERR 450 zu verwenden.

Version 3.0 Seite 8
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Modbus RTU 1. Version
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Inbetriebnahme

Auswahl des Protokolls in RCO-tool: Modbus.
Die Adressierung der Register in der Anwenderebene (RCO-tool) entspricht der physikalischen
Adresse. Adressbereich: 0 ... 65535.

— X
T wetvaz BE
Purt [ Tehs r
budir [0z e B
Daerbte [ =] s
Puy  [Gemm 3] rkesen T
- St Do R it [ o =
F_Loee_PWM_KiRE (1 0 1 Fiead cod statn || wte sngie cod = unTis =] AUSJEIN
F_Ube 010 KGH |1 \ 1 Resdcodtiohy =] Witesrgeood =] UNTIG ]/AUS /6N
T 2 1 Resdcodviais ]| Wike s ccd =l unnis = aus 2EN
 enobe 13 0 Redcdn  ofwiesgncd  sfunmis sfiaus sem
F_[lzes_VAY 1 4 1 Resdcodatatur | Witke segie cad wlunns =|aus/em
F_Lioes_Versistor 1 5 1 Fied cod statun ]| Wit sngie cod =l unT1e =] AUS JEIN
Smvos_Nm flasel (1 10 1 Firad cod stabus _;ﬂw-- s ool =) unne =] aus AEIN
Kb gepe |1 " 1 Read ool ot }j[ui-i- - ';-ILiviﬁé =|laus rem )
Hecurg_gespant 1 2z Read cod status ]| wite oo ed > unns wflaus JeN
| Nacht_Modse 1 13 1 Fiead cod status || Wit wrgie cod =1 unnie =|laus EN
Fibd_fugang 1 " 1 Fiead ood stabus ;.JJWMMOOI 2 UNTIE |0 deskt 7 1 wvecbest =
| Her_fuaging 1 5 1 P e stabus b R ol =] UNTIE =] 0 debs / 1 imvmrtont
Nbboquwasn |1 |16 [N lRedcotdsn  ulwhesgncd  sfuntis sfinisuest 2o
Fibl_Sequen: 1 17 1 Read cod ststus || Wise segle ccd = UNTIE =] 0 Venki ost £ 1: VAV 2uerat
Veet_vivu_Vertd 1 18 1 Fimad cod status || Whte sngle cod = unnis =] laus e
B Moz Nach |1 B0 Readoddsishss = Witesrgmedd =] UNTIG =] 0 Totmomm /| From
 [EnswneiTg |1 » 1 Readcod st )| Wite seuga cod SJ UNTIE =)0 Bernsom Wert /1 Modhs Wt
V_Fesriaschutz 1 2 1 Read cod stetut || winke sngie oo = unns =)lausEm
Vertsotyp 1 2 1 Red cod statun =]| Wise srgie ood =l UnT1E =] 0 dehnp /1 EC Mot
V_Shdedipeemn |1 2 Resdcolnshs =] Woesngecad =) UNTIE =] ALS/EIN
VS Nack Tas |1 R Resdoodvidis  w]| Wabesrgmced ) UNTIS ]| 0 Barasow Want /1 Modna Weet
(iveswg 1 |m [ Redeolass o] wiesecd  sjunnis slaussem
Desplay_Ancevze 1 % 1 Rasd cod status || Wate ungie cod = UNT1E =0 Tarperas £ 1: Scbwat
DE2_\Wiskrichhung 1 2 1 Fisd cod sistus 2| Wite s od =l unne =lionc/1no
Thetmost_Fel_Kidl 1 % 1 Fiead col dabur _:]l%kmﬁed :j‘ugms =J{0 PRI Thamcate
Thames PuHer. 1 3 ! Readcol st w| Wit segie cad 2 UNTIS Si0 PF1 71 Themosty
1_Kikkarg 1 »n 1 Fiead cod stalus ]| Wise snge cod = unne = o vay
Y1_Macung 1 3 1 Frasd cod satus =]| wie sngie ocd = unTis =)0 Vet
| Hetzmauemom 1 k" 1 | Fead ool st =] | wrte segie ool = UnTIE =] 0 1 5ue 1 25040
| Byt ik PR 1 0 1 Resdegus st ) “}}f@’iié j‘wsmn“ N
ebegr_iber_Taiter |1 1 1 Resdrpu st w| fes >l UnTs wllAUS JEIN
 [TeaVedwomg |1 2 1 Resdcu st w]| e =funnie = laus eN
0 _Stans 1 3 1 Resdrow st )| A > unns wlAausJEN
DR2_Stanm 1 ¢ 1 Resdrcut oo =] A =] unmis =]laus /e
C02_Uberttevenng |1 5 1 Feadreut st x| =] unT1e x| aus /EN
[ Terpmu 1 E Read rect gt »| s ~#) snTI6 @) 600 mO(s00 GO T)
utewsess |1 [0 (1| esdredugi ] sex _sfswms sl &0 _soi@_ o
ooz 1 5 1 Reodrowt g || & =L swne = 0. 2000 e
EN_S oweest 1 5 1 fesdrcutegeisr ]| Mn =fsmis =50 500505007
Ko 1 7 1 Fead] e ngeins _-_11» =isivme =)0 1000 10003
Hop kol ! 8 ¥ Resdrout gt ] e =) swrie_gfjo. 1mapo w0
V_Sde_shtuel 1 3 1 Resd rectingeter ]| fo wf e =f/0. 4th 1.2 2 Avnss)
V_Geschwndt Y2 |1 10 1 Resdreutigeier || & =fSNT1E =0, 1000100 1000%)
VAV Y1 1 " 1 Fimad rcas iegiet Ju =} sNtts =|jo. 10000 1000%
Kidhog 13 T |2 |a Read reut gt ]| e “spswmie |0 100 1mox 1
e v 1 1w N Reod rgut ingeer ] f smtie w0, 100000 1006%)
U Wt 1 1" 1 Flead ot getst =] | = sivts =0, 1000100 100V)
En_Trp_Wee 1 s N [ =] 5INT6 =] 600 6000 00T
[V Sty 1 I 1 Redrodngsn 3| s SJ5INTIE =]0€02/1 Tep /2 AR
1 Goben Anverder |1 " 1 Fead ngat iegetel .'J_‘*-' ésmns ix 10 9/10) of
Seite 9 Version 3.0
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COM3
15em
Gevade
1
V_Shde_fuwerdsy |1 10 SWT16 =0 46 1.2.3, Autcroik]
Sol_Abw_Armende | | 19 SWTIR =]|x 210 p10)
Kidhang A 1 @2 SWNE =f[0. 10000, 1003
Heinng A7 1 2 SWT1E (0. 1000 100%)
V_Geechw Mo |1 0 SMT1E. w| 0. 4f%a, 1,2 3 Automatk|
Sobwert_Nod> 1 1 SWITE w]80_ S00(80. S00C)
Ub_KiblPWN_Moct: |1 2 SINT16 =]/0. 1000 (00 1000%)
Ub_fi_0_10_Nods |1 3 SITIE /0. 1000100, 1000%)
Ub_Hew PWN_Modb |1 4 SHTIE >|l0. 1000100, 1000%)
Ub_Feiz 010 Mocs |1 5 SINTI6 | 0. 100000, 1000 %)
Ub_ VAV Mot 1 13 SINT1E 0. 100000, 1000X)
Ut Verddvo_ Mo |1 s || smrie w0 10000, 1mox)
EM_Semoe_DI2 1 g SIS w]|0 nchtbenuzt /1 e Tmp 7 2 TuRFemter 3 Kondensatorsschabes
Trop_Fubes_Kow 1 g SMT1E =] . (20,300
Mitn_Sod_fewendst |1 10 SIWT16 =]/ 190, 260180 26.0°C)
Grenzen_Solldem |1 1" SINTIE |0 160000 160K}
Regetng 1 [H] swTiE =|loPivA
Towces 1 3 swtie %[0 300, 30T
Sol_Yoore 1 4 SITIE 0. 10000 1000%)
Prop_Band 1 5 SHI1e ] 10 2on0. R0
Invag_2at 1 % SWT16 ]/ 50. 5000 sk
Aubarbibyagming 1 7w SINTIE =] 0 COUT /1 Tag/T #2002/ Tag
Totaone_Nacht 1 0 =/ swT6 =]l0. 10mo.100°C)
Fael_Theen_SW 1 13 SWTI6 =||60 S0@0. 5007
DIT_Modut 1 2 SINTTE %] 0 recht benctzt /1. Tag/Much Wechsel
DI_Wikichurg (1 a SINT1E w0 ME T ND
Di_Veiz_p s 1 2 SWMT1E w0, £0mn
Dit_Verz_ap 1 2 SMT1E =] 0. 60mn
Tevp_ Tag Moduss |1 2 SHTIR =1 400mn
M VAV Tag 1 F SWTIE =] 0. 10000 1000%)
U1_Mosiz 1 % SINTIE |0 recht bedst /1 C0272 Schowstt £ 3 Terrgpenatis
Mir Kadiung 1 7 SHTE w0 smpa  mox)
WMan_Kidhang 1 E SINTIE =500 . 1000500 10003
M Hooung 1 ) sWT16 =l0. s0mo. wox)
Max_ Heung 1 20 SNT1E /%0, 1000100 1000%)
M Veeriator 1 ) sWIe w0 5000 . Wo%)
M Ventislor 1 » SWT1E w500 1000500 1000 %)
Min_ VAN 1 n SIMT16 =]/ 0. 50000 500%)
M VAV 1 E] SWT16 =|/500. 1000500 1000 %)
Skaberng \ Mex |1 E; SWTIE |0, 10000 1000%)
Sheberg V. Mn |1 E3 SWT16 =][0. 10000, 1000%)
V_Nutang 1 EY SINTTE |0 mchd bentat /1 Kiithory / 2 Hezang / 3 Hemung b Kitkng
USPBmdcO2 (1 B SITT6. w| a0, 1000 pees
0GP Band 002 |1 Ed SMTTE w500 2000 pore

Version 3.0
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Modbus RTU 2. Version

Auswahl des Protokolls in RCO-tool (verfiigbar ab Version 2.2.0): ModbusRTU (Verfligbar ab
Firmware Version 2.0.0).

Die Adressierung der Register in der Anwenderebene (RCO-tool) beginnt bei Adresse 1 (physikalische
Adresse + 1). Adressbereich: 1 ... 65536.

Discrete Inputs

k|
Slave Adresse I'l ﬁ FCOS unterstitzen  [vw
Lese |ntereall I'l ﬁ FCOB unterstiitzen v
Max. &nz. DP lesen I'IEI ﬁ
Max. Anz. DP schreiben I'l ﬁ
Dizcrete Inputs |Eu:ui|$ I InputHegisterI Halding Hegisterl
RCO Datenpunkt Bit Adrezze | Tup Lezen freigeben Leze Intervall
Belegt_iiber_PIR 1 Bit hd| W 1
Belegt_iber Belegt_Taste 2 Bit j ™ -1
Tag_Yerlangerung 3 Bit j W -1
DI1_Status 4 Bit hd| W 1
DI2_Status 5 Bit hd| W 1
[ 3 CO2_Obersteusrung 3 Bit j ™ N
* =] r

Seite 11 Version 3.0
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Coils
K
Slave Sdresse I'I ﬁ FCOS unterstiitzen v
Lese Interval I'I ﬁ FCOG urterstiitzen v
Mazx. Anz. DP lesen I'IEI ﬁ
Max. &nz. DP schreiben I'I ﬁ
Dizcrete Inputs Coils |InputHegister| Halding Hegisterl
RLO Datenpunkt .E.::tlresse Typ lf_rg?geenben :_nﬁz?vall ﬁ:igfllut;n ;Snlfgrr\?.latlll =
3 Freigabe_(bersteuenng_Pwi_Kihlung |1 Eit j 7 1 ™2 0
Freigabe_Ubersteweung_0_10W_Kihlung | 2 Bit ﬂ v 1 W 0
Freigabe_Uberstewsmng_Pwi_Heizung 3 Bit j I 1 W 0
Freigabe_(bersteusmng_0_10%_Heizung |4 Bit j 7 1 " 0
Freigabe_Ubersteusmng Wy 5 Bit ﬂ v 1 ™ 0
Freigabe_Ubersteusming_Yentilatar G Bit j I 1 ™ I}
Service_Alam_Feset 11 Bit j 7 -1 " 0
kiihlung_gespert 12 Eit ﬂ v 1 ™ 0
Heizung_gespert 13 Bit j 7 1 W 0
Nacht_Modus 14 Bt | M | B
Kihl_Ausgang 15 Bt~ M | M oo|o
Heiz_Ausaang 16 Bt = M | M o
Kiihlsequenzen 17 Bt~ M | M |0
Kihl_Sequenz 18 Bt~ M | M oo|o
Wentilator_simultan_mit_entil 19 Bit j I -1 W 0
Betiebsmodus_Nacht 20 Bt~ M | M |0
Eff_Sollwert_Macht_auf_Tag el Bit j v -1 WV ]
Wentifestsitzschutz 22 Bt ~|| |4 Moo
Vertilatortyp 23 Bt «f M | # o
Wentilatorstufe_3_speren 24 Bit j v -1 WV ]
Eff_“entilatorstufe_Macht_auf_Tag 25 Bit j v -1 v 1]
WA fiir_Heizung 2 Bit j I -1 W 0
Display_Anzeige 27 Bt «| |4 ¥ |0
D12 Wirkrichtung 28 Bit ﬂ I -1 W 0
T hermostatfunktion_Eiklung 29 Bit j I -1 W 0
Thermosztatfunktion_Heizung 30 Bit j v -1 WV ]
1 _fuir_Kiihlung €] Bit ﬂ M -1 ] 1]
2_fiir_Heizung 32 Bt «f F | F o -
Heizzequenzen 33 Bit j v -1 WV ] -
Version 3.0 Seite 12
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Input Register

£
Slave Adresse I'I ::I FCOS unterstitzen  [w
Lesze Inkervall I'I ::I FCOG urterstitzen [v
bax. Anz. DP lesen I'IEI ::I
Max. &nz. DP schreiben I'I ::I

Dizcrete Inputsl Cois  Input Register I Halding Feqgister I
RCO Datenpunkt a:;rjtister Tvp .I-E.irt:loﬁ;dEnTrlan e .I-;.irt:ID?dEnTJErlwign wr If_rz?geenhen :_n?z?\-'all
Temperatur 4 Sint-16 ﬂ r r 2 -1
Esterner_Temperaturfiibler 5 Sint-16 ﬂ r [ " -1
o2 z St =) r r R
Effektiver_Sollwert 7 Sint-16 ﬂ - - W -1
Kiihlung_aktuel 8 Sint16 | r r F A
Heizung_aktuell 9 Sint16 x| r r Moo
Wentilatorztufe_aktuel 10 Sint-16 ﬂ r r "2 -1
Wentilator_Geschwindigkeit_v'2 11 Sint-16 ﬂ - - W -1
WA Y1 12 Sint16 =] r r F |4
Kihlung_v3 13 sit1E =) r r R
Heizung_'r4 14 St =) r r e
UN_Fingangswert 15 Sint16 | - - F |1
Eusterner_Temperaturfuihler_Klemme |16 Sint-16 j - - v -1
V&Y_Steuerung 17 Sint16 | r r R
Sallwert_Anwender 18 St =) r r e
Wentilatorztufe_Armwender 19 Sint-16 ﬂ r r "2 -1
Sollvert_sbweichung_Amwender 20 Sint-16 ﬂ - - W -1
Kiihlung_A1 21 Sint16 | r r F A

#  |Heizung 42 22 St =) r r VoA

* = r r r
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Holding Register

ELESTA

building automation

ERR 440:{Modbus RTU Master) |
Slave Adrezze |1 FCOS unterstiitzen [v
Lese Intervall |1 FCOB unterstiitzen [
Max. Anz. DF lesen Im
Max. Anz, DP schreiben Iﬁ
Dizcrete Inputs I Cails I Input Register Holding Register |
Little Little 1=l
RCD Datenpurk Regser| T | By | wat | iiaeben| Inerval | egaber | ireaeal
qgister yte or reigeben | Intervall | freigeben
Anordnung | Anordnung
Wentilatorgeschwindigkeit_Modbus 1 Sint-16 ﬂ r r W A v o0
Solwert_Modbus 2 sinc1e x| r Vo4 |
Ubersteuerung_Kiihlen_PwM_Maodbus_81 | 3 sine16 x| r I ¥ 0
[(bersteusrung_Kiiklen_0_10W_Modbus ¥3 |4 Sint-16 j r r W |1 v o
(bersteuerung_Heizen PwM_Modbus A2 |5 Sint-16 j r r v B v 0
(bersteuerung_Heizen_0_10%_Modbus_ ¥4 |6 Sint-16 j I I Il Bl I i]
Ubersteusnng_vay_Modbus_Y1 7 sie16 x| r M| F 0
[bersteusrung_Ventilator_Modbus v'2 a Sint-16 ﬂ r r W A v o0
Externer_Temperaturfiihler_DI2 9 Sint-16 j - - v -1 7 0
Termperaturfubler_Forrektur 10 Sint-16 j I I Il -1 I 0
Mittelpunkt_snwender_5 ollwert 11 Sint-16 j r r W |1 v o
Genzwerte_Anwender_Sallwert 12 Sint-16 j r r v B v 0
Regelung 13 Sint16 x| T r P | F |0
Totzone 14 sie16 x| r Moo 2
Sollwert_Position_Totzane 15 Sint-16 ﬂ r r W A v o0
Proportionalband 18 sinc1e x| r Vo4 |
Inteqrationszeit 17 Sint-16 j - - rd 1 ' 0
Aulenluftregelung 18 Sint-16 j r r W |1 v o
Tatzone_Machtmodus 19 Sint-16 j r r v B v 0
Froztiibenwachung_Thermoztat_Sollert 20 Sint-16 j I I Il Bl I i]
DI1_Madus 21 sie16 x| r Voo I
D _wirkrichtung 22 Sint-16 ﬂ r r W A v o0
DI1_VWerzogerung_passiv_aktiv 23 Sint-16 j - - v -1 7 0
D11 _Werzogerung_aktiv_pazsiv 24 Sint-16 j I I Il -1 I 0
Diauer_tempordrer_Tag_Modus 25 Sint-16 ﬂ r r W |1 v o
in WAl Tag_Modus 26 Sint-16 j r r v B v 0
U1 _Modus 7 Sine16 x| r Moo V|0
Min_Kiihlung 28 Sint16 x| T r W] ¥ 0 =
Max_Kiihlung 29 Sint-16 ﬂ r r W A v o0
Min_Heizung 0 sinc1e x| r e F |0
Maw_Heizuna el sine16 x| r R F |0
Min_'entilator 32 Sint-16 ﬂ r r W |1 v o
Mar_Wentilator 3 sinte =] r M| F 0
Min_ay 4 Sint16 x| T r e M 0
Maw e 5 sint16 x| T r M| [z
Skalierung_Ventilator b ax 35 Sint-16 ﬂ r r W A v o0
Skalierung_Ventilator_Min 7 sinc1e x| r Vo4 |
Wertilator_Nutzung B sine16 x| r R F |0
Untergrenze P_Band_CO2_Steuerung a9 Sint-16 ﬂ r r W |1 v o
Obergrenze_F_Band CO0Z_Steuerung 40 Sint-16 j r r v B v 0 T
Version 3.0 Seite 14

09.09.2015



ELESTA

building automation

Sequenzen und Modbus-Parameter

Heizen und kiihlen

Ventilator Ventilator
3-stufig e "_-3-stufig
St. 3 St.3
Heizen ' Kuhlen
! Sollwert
1 Totzone
Kahlen inaktiv 11 (12) Coil 0 (Kthlen aktiv)
Heizen inaktiv 12 (13) Coil 0 (Heizen aktiv)
Nacht Modus 13 (14) Coil 0 (aus) / 1(ein)
Modus Ausgang kiihlen 14 (15) Coil 0 (direkt) / 1(invertiert)
Modus Ausgang heizen 15 (16) Coil 0 (direkt) / 1(invertiert)
Kihlsequenzen 16 (17) Coil 0 (eine Sequenz)
Erste Sequenz Kihlen 17 (18) Coil 0 (Ventil zuerst) 1 (VAV zuerst)
Nacht-Funktionsmodus 19 (20) Coil 0 (reduziert)
1 (Frostliberwachung)
Ventil Festsitzschutz 21 (22) Coil 0 (aus) 1 (aktiviert)
Ventilator nur 2 Stufen 23 (24) Coil 0 (alle 3 Stufen)
1 ( nur 2 Stufen)
Anzeige: Temperatur/Sollwert 26 (27) Coil 0 (Temperatur) 1 (Sollwert)
Funktion Kihlausgang 28 (29) Coil 0 (geregelt)
1 (2-Punkt)
Funktion Heizausgang 29 (30) Coil 0 (geregelt)
1 (2-Punkt)
Alternativ kiihlen auf Y1 30 (31) Coil 0 (VAV)
(Standard: Y3) 1 (kGhlen)
Alternativ heizen auf Y2 31 (32) Coil 0 (Ventilator)
(Standard: Y4) 1 (heizen)
Heizsequenzen 32 (33) Coil 0 (eine Sequenz)
Belegt liber PIR (Anzeige) 0(1) Discrete Input 1 (belegt Gber Sensor) 0 (aus)
Belegt liber Belegt-Taster 1(2) Discrete Input 1 (belegt Gber Taster) 0 (aus)
(Anzeige)
Belegt aktiviert (Anzeige) 2(3) Discrete Input 1 (belegt lauft)
0 (belegt ist aus)
Seite 15 Version 3.0
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Funktion Eingang S/DI2

8(9) Holding Register

0 (nicht verwendet)

1 (ext.Temp.)

2 (Fensterkontakt)

3 (Kondensationsschalter)

Temperaturfihler Korrektur

9 (10) Holding Register

-30 (-3,0K) ... 30 (3,0K)

Sollwert Anwender (dnderbar
im Bereich bei +/- eingestellt )

10 (11) Holding Register

180 (18,0 °C)... 260 (26,0°C)

Grenzen +/- fir
Sollwerteinstellung

11 (12) Holding Register

0 (0 K) ... 160 (16,0 K)

Regelverhalten (P / PI)

12 (13) Holding Register

0 (P- Verhalten)
1 (PI-Verhalten)

Neutralzone

13 (14) Holding Register

0(0K)...30(3,0K)

Neutralzone Verschiebung

14 (15) Holding Register

0...100 (%) Mitte: 50 %

P-Band

15 (16) Holding Register

10 (1,0 K) ... 320 (32,0 K)

I-Anteil

16 (17) Holding Register

50 ... 5000 s

Nachtreduzierung

18 (19) Holding Register

0 (0 K)... 100 (10,0 K)

Frostsollwert

19 (20) Holding Register

80 (8,0°C)...500 (50,0°C)

DI1 Funktion

20 (21) Holding Register

0 (aus) 1 (Tag/ Nacht)

DI1 Kontakt

21 (22) Holding Register

0 (NC) 1 (NO)

DI1 Verzogerung passiv/aktiv 22 (23) Holding Register 0 ... 60 min
DI1 Verzogerung aktiv/passiv 23 (24) Holding Register 0 ... 60 min
Dauer Belegtmodus 24 (25) Holding Register 0 ... 480 min

Ventilator Funktion

37 (38) Holding Register

3 (ktihlen und heizen)

Version 3.0
09.09.2015
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Heizen und 2-Sequenzen kiihlen

Ventilator Ventilator
3-stufig 3-stufig

St 3

st

Hewzen : : Kuhlen
’ Sollwert .
s Jotzone w
[Parameter [ Adresse Modbus (ModbusRTU) [ Einstellng |

Kahlen inaktiv 11 (12) Coil 0 (Kihlen aktiv)
Heizen inaktiv 12 (13) Coil 0 (Heizen aktiv)
Nacht Modus 13 (14) Coil 0 (aus) / 1(ein)
Modus Ausgang kiihlen 14 (15) Coil 0 (direkt) / 1(invertiert)
Modus Ausgang heizen 15 (16) Coil 0 (direkt) / 1(invertiert)
Kihlsequenzen 16 (17) Coil 1 (zwei Sequenzen)
Erste Sequenz kihlen 17 (18) Coil 0 (Ventil zuerst) 1 (VAV zuerst)
Nacht-Funktionsmodus 19 (20) Coil 0 (reduziert)

1 (Frostiiberwachung)
Ventil Festsitzschutz 21 (22) Coil 0 (aus) 1 (aktiviert)
Ventilator nur 2 Stufen 23 (24) Coil 0 (alle 3 Stufen)

1 ( nur 2 Stufen)
Anzeige Temperatur/Sollwert 26 (27) Coil 0 (Temperatur) 1 (Sollwert)
Funktion Kiihlausgang 28 (29) Coil 0 (geregelt)

1 (2-Punkt)
Funktion Heizausgang 29 (30) Coil 0 (geregelt)

1 (2-Punkt)
Alternativ kiihlen auf Y1 30 (31) Coil 0 (VAV)
(Standard: Y3) 1 (kihlen)
Alternativ heizen auf Y2 31 (32) Coil 0 (Ventilator)
(Standard: Y4) 1 (heizen)
Heizsequenzen 32 (33) Coil 0 (eine Sequenz)
Belegt Uber PIR (Anzeige) 0(1) Discrete Input 1 (belegt Gber Sensor) 0 (aus)
Belegt Uiber Belegt-Taster 1(2) Discrete Input 1 (belegt Gber Taster) O (aus)
(Anzeige)
Belegt aktiviert (Anzeige) 2(3) Discrete Input 1 (belegt lauft)

0 (belegt ist aus)

Seite 17 Version 3.0
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Funktion Eingang S/DI2

8(9) Holding Register

0 (nicht verwendet)
1 (ext.Temp.)
2 (Fensterkontakt)

3 (Kondensationsschalter)

Temperaturfihler Korrektur

9 (10) Holding Register

-30 (-3,0K) ... 30 (3,0K)

Sollwert Anwender (dnderbar
im Bereich bei +/- eingestellt )

10 (11) Holding Register

180 (18,0 °C)... 260 (26,0°C)

Grenzen +/- fir
Sollwerteinstellung

11 (12) Holding Register

0 (OK) ... 160 (16,0K)

Regelverhalten (P / PI)

12 (13) Holding Register

0 (P- Verhalten)
1 (PI-Verhalten)

Neutralzone

13 (14) Holding Register

0 (0K) ... 30 (3,0K)

Neutralzone Verschiebung

14 (15) Holding Register

0...100 (%) Mitte =50

P-Band

15 (16) Holding Register

10 (1,0K) ... 320 (32,0K)

I-Anteil

16 (17) Holding Register

50 ... 5000 s

Nachtreduzierung

18 (19) Holding Register

0 (0K)... 100 (10,0K)

Frostsollwert

19 (20) Holding Register

80 (8,0°C)...500 (50,0K)

DI1 Funktion

20 (21) Holding Register

0 (aus) 1 (Tag/ Nacht)

DI1 Kontakt

21 (22) Holding Register

0 (NC) 1 (NO)

DI1 Verzogerung passiv/aktiv 22 (23) Holding Register 0 ... 60 min
DI1 Verzogerung aktiv/passiv 23 (24) Holding Register 0 ... 60 min
Dauer Belegtmodus 24 (25) Holding Register 0 ... 480 min

Ventilator Funktion

37 (38) Holding Register

3 (ktihlen und heizen)

Version 3.0
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Heizen und kiihlen - je eine Sequenz,

Ventil 6ffnet vor der Erh6hung der Ventilator Stufe

Ventilator Ven tilator
3-snufig 3-stwfig
st3 st 3

-

.

.

.

.

'

.

.

.

-

St
Heizen Kublen

—_—

.
.
* Sollwert *
. .
.

Kahlen inaktiv 11 (12) Coil 0 (Khlen aktiv)
Heizen inaktiv 12 (13) Coil 0 (Heizen aktiv)
Nacht Modus 13 (14) Coil 0 (aus) / 1(ein)
Modus Ausgang kiihlen 14 (15) Coil 0 (direkt) / 1(invertiert)
Modus Ausgang heizen 15 (16) Coil 0 (direkt) / 1(invertiert)
Kihlsequenzen 16 (17) Coil 0 (eine Sequenz)
Erste Sequenz kiihlen 17 (18) Coil 0 (Ventil zuerst) 1 (VAV zuerst)
Ventilator simultan mit Ventil 18 (19) Coil 0 (aus)
Nacht-Funktionsmodus 19 (20) Coil 0 (reduziert)

1 (Frostliberwachung)
Ventil Festsitzschutz 21 (22) Coil 0 (aus) 1 (aktiviert)
Ventilator nur 2 Stufen 23 (24) Coil 0 (alle 3 Stufen)

1 ( nur 2 Stufen)
Anzeige Temperatur/Sollwert 26 (27) Coil 0 (Temperatur) 1 (Sollwert)
Funktion Kiihlausgang 28 (29) Coil 0 (geregelt)

1 (2-Punkt)
Funktion Heizausgang 29 (30) Coil 0 (geregelt)

1 (2-Punkt)
Alternativ kiihlen auf Y1 30 (31) Coil 0 (VAV)
(Standard: Y3) 1 (kGhlen)
Alternativ heizen auf Y2 31 (32) Coil 0 (Ventilator)
(Standard: Y4) 1 (heizen)
Heizsequenzen 32 (33) Coil 0 (eine Sequenz)
Belegt liber PIR (Anzeige) 0(1) Discrete Input 1 (belegt tGber Sensor) 0 (aus)
Belegt liber Belegt-Taster 1(2) Discrete Input 1 (belegt tGber Taster) O (aus)
(Anzeige)
Belegt aktiviert (Anzeige) 2(3) Discrete Input 1 (belegt lauft)

0 (belegt ist aus)

Seite 19 Version 3.0
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Funktion Eingang S/DI2

8(9) Holding Register

0 (nicht verwendet)

1 (ext.Temp.)

2 (Fensterkontakt)

3 (Kondensationsschalter)

Temperaturfihler Korrektur

9 (10) Holding Register

-30 (-3,0K) ... 30 (3,0K)

Sollwert Anwender (dnderbar
im Bereich bei +/- eingestellt )

10 (11) Holding Register

180 (18,0 °C)... 260 (26,0°C)

Grenzen +/- fir
Sollwerteinstellung

11 (12) Holding Register

0 (OK) ... 160 (16,0K)

Regelverhalten (P / PI)

12 (13) Holding Register

0 (P- Verhalten)
1 (PI-Verhalten)

Neutralzone

13 (14) Holding Register

0 (0K) ... 30 (3,0K)

Neutralzone Verschiebung

14 (15) Holding Register

0...100 (%) Mitte =50

P-Band

15 (16) Holding Register

10 (1,0K) ... 320 (32,0K)

I-Anteil

16 (17) Holding Register

50 ... 5000 s

Nachtreduzierung

18 (19) Holding Register

0 (0K)... 100 (10,0K)

Frostsollwert

19 (20) Holding Register

80 (8,0°C)...500 (50,0K)

DI1 Funktion

20 (21) Holding Register

0 (aus) 1 (Tag/ Nacht)

DI1 Kontakt

21 (22) Holding Register

0 (NC) 1 (NO)

DI1 Verzogerung passiv/aktiv 22 (23) Holding Register 0 ... 60 min
DI1 Verzogerung aktiv/passiv 23 (24) Holding Register 0 ... 60 min
Dauer Belegtmodus 24 (25) Holding Register 0 ... 480 min

Ventilator Ausgangsskalierung
unterer Grenzwert ***

36 (37) Holding Register

20% (Beispiel ***)

Ventilator Funktion

37 (38) Holding Register

3 (ktihlen und heizen)

Version 3.0
09.09.2015
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VAV-heizen und VAV-kiihlen - je 2 Sequenzen

Heizen | ; Kiihlen

—_— A
* Totzone*

Kahlen inaktiv 11 (12) Coil 0 (Kdhlen aktiv)
Heizen inaktiv 12 (13) Coil 0 (Heizen aktiv)
Nachtmodus 13 (14) Coil 0 (aus) / 1(ein)
Modus Ausgang kiihlen 14 (15) Coil 0 (direkt) / 1(invertiert)
Modus Ausgang heizen 15 (16) Coil 0 (direkt) / 1(invertiert)
Kihlsequenzen 16 (17) Coil 1 (zwei Sequenzen)
Erste Sequenz kiihlen 17 (18) Coil 1 (VAV vor Ventil)
Nacht-Funktionsmodus 19 (20) Coil 0 (reduziert)

1 (Frostiiberwachung)
Ventil Festsitzschutz 21 (22) Coil 0 (aus) 1 (aktiviert)
Anzeige Temperatur/Sollwert 26 (27) Coil 0 (Temperatur) 1 (Sollwert)
Funktion Kiihlausgang 28 (29) Coil 0 (geregelt)

1 (2-Punkt)
Funktion Heizausgang 29 (30) Coil 0 (geregelt)

1 (2-Punkt)
Alternativ kiihlen auf Y1 30 (31) Coil 0 (VAV)
(Standard: Y3) 1 (kihlen)
Alternativ heizen auf Y2 31 (32) Coil 0 (Ventilator)
(Standard: Y4) 1 (heizen)
Heizsequenzen 32 (33) Coil 1 (zwei Sequenzen)
Belegt Uber PIR (Anzeige) 0(1) Discrete Input 1 (belegt Giber Sensor) 0 (aus)
Belegt Uiber Belegt-Taster 1(2) Discrete Input 1 (belegt tiber Taster) 0 (aus)
(Anzeige)
Belegt aktiviert (Anzeige) 2(3) Discrete Input 1 (belegt lauft)

0 (belegt ist aus)

Seite 21 Version 3.0
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Funktion Eingang S/DI2

8(9) Holding Register

0 (nicht verwendet)
1 (ext.Temp.)
2 (Fensterkontakt)

3 (Kondensationsschalter)

Temperaturfihler Korrektur

9 (10) Holding Register

-30 (-3,0K) ... 30 (3,0K)

Sollwert Anwender (dnderbar
im Bereich bei +/- eingestellt )

10 (11) Holding Register

180 (18,0 °C)... 260 (26,0°C)

Grenzen +/- fir
Sollwerteinstellung

11 (12) Holding Register

0 (OK) ... 160 (16,0K)

Regelverhalten (P / PI)

12 (13) Holding Register

0 (P- Verhalten)
1 (PI-Verhalten)

Neutralzone

13 (14) Holding Register

0 (0K) ... 30 (3,0K)

Neutralzone Verschiebung

14 (15) Holding Register

0...100 (%) Mitte =50

P-Band

15 (16) Holding Register

10 (1,0K) ... 320 (32,0K)

I-Anteil

16 (17) Holding Register

50 ... 5000 s

Nachtreduzierung

18 (19) Holding Register

0 (0K)... 100 (10,0K)

Frostsollwert

19 (20) Holding Register

80 (8,0°C)...500 (50,0K)

DI1 Funktion

20 (21) Holding Register

0 (aus) 1 (Tag/ Nacht)

DI1 Kontakt

21 (22) Holding Register

0 (NC) 1 (NO)

DI1 Verzogerung passiv/aktiv 22 (23) Holding Register 0 ... 60 min
DI1 Verzogerung aktiv/passiv 23 (24) Holding Register 0 ... 60 min
Dauer Belegtmodus 24 (25) Holding Register 0 ... 480 min
VAV fir heizen 25 (26) Coil 1 (Ein)

Min. VAV Ausgang ***

33 (34) Holding Register

20% (Beispiel ***)

Ventilator Funktion

37 (38) Holding Register

0 (Ventilator aus)

Version 3.0
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Applikationen

Radiatorheizung und Strahlungskiihlung

24Vac 0OV
6 feo| [ |
A+
B-
C
M| ova | A val v
/
vl E
xX® 5
7
@)
Kihlsequenzen 16 (17) Coil 0 (eine Sequenz)
Ventilfestsitzschutz 21 (22) Coil 0 (aus)

Seite 23 Version 3.0
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24Vac 0OV
6 ool [ |
A+
B-
C
M| v A valv
‘— ) T ———
== ) ‘
i / A
— ~\\ '
S pe— —— — ’H
_ =

\

1

| J
=

Ext. Temperaturfiihler 8(9) Holding Register 0 (nicht angeschlossen)
Kihlsequenzen 16 (17) Coil 0 (eine Sequenz)
Kihlsequenz 17 (18) Coil 0 (Ventil vor VAV)
Ventilator simultan mit Ventil 18 (19) Coil 1 (ein)

Maximalwert Ventilator 32 (33) Holding Register 100 (%)

Max. Skalierung Ventilator 35 (36) Holding Register 100 (%)

Min. Skalierung Ventilator 36 (37) Holding Register 0 (%)

Ventilator Typ 22 (23) Coil 0 (3-stufig)

Ventilator Anwendung

37 (38) Holding Register

3 (heizen und kiihlen)

Ventilator Stufe 3 sperren

23 (24) Call

0 (Stufe 3 erlaubt)

Version 3.0
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Ventilator Steuerung

Es kann ein 3-stufiger oder 0 — 10V (EC Motor) Ventilator eingesetzt werden. Wird die
Geschwindigkeit manuell eingestellt, ergeben die einzelnen Stufen folgende Werte:
0=0%, 1=33%, 2=66%, 3 =100%.

Ist ein Relais Modul an Y2 angeschlossen, kann damit die Geschwindigkeit des Fan Coil oder des 3-
stufigen Ventilators gesteuert werden. Ist z.B. der Parameter "Ventilator Anwendung" = 2 (heizen)
und der Parameter "Ventilator simultan mit Ventil" = 1 (Ein), arbeitet der Ventilator
folgendermalRen:

- Erreicht die Temperatur den Sollwert (unteres Ende der Totzone), schlieBt das Ventil und der
Ventilator stoppt nach 5 Minuten.

- Sinkt die Temperatur unter das untere Ende der Totzone, beginnt das Ventil zu 6ffnen und der
Ventilator lauft auf Stufe 1 (33%).

- Sinkt die Temperatur weiter, 6ffnet das Ventil auf Gber 70%. Der Ventilator |duft auf Stufe 2
(66%).

- Sinkt die Temperatur immer noch weiter, 6ffnet das Ventil auf tiber 90%. Der Ventilator lduft
auf Stufe 3 (100%).

Ventil 6ffnet vor der Erh6hung der Ventilator Stufe

- Ist der Parameter "Ventilator simultan mit Ventil" = 1 (Ein), arbeitet der an Y2 angeschlossene
EC Ventilator simultan mit dem Kihl- bzw. Heizventil. Der Ventilator startet, wenn das Ventil
beginnt zu 6ffnen und der Ventilator ist auf 100%, wenn das Ventil zu 100% geoffnet ist. Der
Ventilator wird linear zum Ventil gesteuert.

- Der Ventilator arbeitet noch 5 Minuten auf der im Parameter "Min. Skalierung Ventilator"
eingestellten Geschwindigkeit, nachdem das Ventil vollkommen geschlossen ist.

- Ist der Parameter "Ventilator simultan mit Ventil" = 0 (Aus), arbeitet der 3-stufige Ventilator
auf Stufe 1 und das Ventil wird gedffnet bis zu 100%. Der Ventilator wird entsprechend auf die
Stufen 2 und 3 gesteuert, sobald notwendig.

Seite 25 Version 3.0
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Heizen mit Radiator, kiihlen mit VAV und Strahlung, Ventilator auf Anforderung

(CO2)

24Vac 0OV PIR

1
[ | |

6 | Go | | soi2 | w1 1 | 2 |3
A+
& CO,
C

Ml vala|valwn

)| !
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Kihlsequenzen 16 (17) Coil 0 (eine Sequenz)
Kihlsequenz 17 (18) Coil 0 (Ventil vor VAV)
Ventilfestsitzschutz 21 (22) Coil 0 (aus)
Minimalwert VAV 33 (34) Holding Register 0 (%)

Bei Nutzung der CO, Messung bzw. des PIR (Prdsenzmelder)

Universaleingang 1 26 (27) Holding Register 1 (CO, Messung)
Untergrenze P-Band fiir CO, 38 (39) Holding Register 700 (ppm)
Obergrenze P-Band fir CO, 39 (40) Holding Register 1250 (ppm)
AuRenluftsteuerung 17 (18) Holding Register 2 (CO,)
Minimalwert VAV Tag 25 (26) Holding Register 0 (%)

Die AuBenluftsteuerung in Abhéangigkeit von der CO, Konzentration erfordert folgende Parameter
Einstellungen:

AuRenluftsteuerung: 0 (CO,/T) oder 2 (CO,)
Universaleingang 1: 1 (CO, Messung)

Der CO, Transmitter muss an Universaleingang 1 angeschlossen sein.

AuBenluftsteuerung im Tag Modus:
AuBenluftsteuerung: 1 (Tag/T) oder 3 (Tag)

Tag Modus Steuerung: PIR, Modbus oder Prdasenz Taste.
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Ansteuerung Ventile 1-stufig

Wird der Thermostat Modus gewahlt, werden die Ausgange Uber Thermostat gesteuert. Der
Thermostat Modus kann fir Heizung oder Kiihlung oder fiir beide Funktionen gewahlt werden.

- Wird der Thermostat Modus fiir Heizung gewahlt, 6ffnet das Heizventil voll, wenn die
Temperatur unter den unteren Wert der Totzone sinkt. Das Heizventil schlie8t, wenn die
Temperatur den Sollwert wieder erreicht.

- Wird der Thermostat Modus fiir Kihlung gewahlt, 6ffnet das Kihlventil voll, wenn die
Temperatur Gber den oberen Wert der Totzone steigt. Das Kiihlventil schlieRt, wenn die
Temperatur den Sollwert wieder erreicht.

Im Nacht Modus arbeitet der Controller in der gewahlten Funktion — Thermostat oder Frostwdachter.

Der Thermostat Modus wirkt auf die Ausgange A1, A2, Y3 und Y4.

Funktion der Antriebe:

100 %1
A Y A
0%
' Soll ' °C
1 1
Totzone

Externer Temperaturfiihler 8(9) Holding Register 0 (nicht benutzt)

Mittelpkt. Anwender Sollwert 10 (11) Holding Register 21 (°C)
Grenzen Anwender Sollwert 11 (12) Holding Register +/-3(°C)
Totzone 13 (14) Holding Register 0.2 (°C)

Betriebsmodus Nacht

19 (20) Coil

0 (Totzone)

Ventilator Nutzung

37 (38) Holding Register

0 (nicht benutzt)

Minimum Ventilator 31 (32) Holding Register 0 (%)
Maximum Ventilator 32 (33) Holding Register 100 (%)
Minimum VAV 33 (34) Holding Register 0 (%)
Maximum VAV 34 (35) Holding Register 100 (%)
Thermostat Funktion Kiihlung 28 (29) Coil 0 (P/PI)
Thermostat Funktion Heizung 29 (30) Coil 0 (P/PI)
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Steuerung Tag und Nacht Modus

- Ist der Parameter "Nacht Modus" = Aus, arbeitet der Controller fest im Tag Modus.

- Parameter "Nacht Modus" = Ein: Der Controller wechselt in den Tag Modus, sobald der erste
Parameter diesen anfordert und er wechselt in den Nacht Modus, sobald der letzte Parameter
die Tag Anforderung zuriicknimmt.

Beispiel:

Dauer temporéarer Tag Modus (1 ... 480min)

Belegt Taste

DI1Verz.p->a DI1Verz.a->p

4 d

PIR oder Schalter an DI 1

Modbus Steuerung

Nacht Modus Tag Modus Nacht Modus

Externer Temperaturfiihler 8(9) Holding Register 0 (nicht benutzt)
DI2 Wirkrichtung 27 (28) Coil 1 (NO)

DI1 Modus 20 (21) Holding Register 0 (nicht benutzt)
DI1 Wirkrichtung Nacht Modus | 21 (22) Holding Register 0 (NC)

DI1 Verzoégerung passiv -> aktiv | 22 (23) Holding Register 0 (0 Minuten)

DI1 Verzogerung aktiv -> passiv | 23 (24) Holding Register 5 (5 Minuten)
Dauer temporéarer Tag Modus | 24 (25) Holding Register 120 (120 Minuten)
Min. VAV im Tag Modus 25 (26) Holding Register 0 (0 %)

Eff. Sollwert Nacht -> Tag 20 (21) Coil Aus (Benutzer Wert)
Nacht Modus 13 (14) Coil Aus (Tag Modus)

Wechsel des Controllers in den Tag Modus

- Verbesserung der AuRRenluft Nutzung (Parameter "Min. VAV im Tag Modus" definiert die
Verbesserung (0 ... 100%)). Der Wert 0% sperrt die AuRenluft Nutzung.

- Der Temperatur Sollwert definiert in "Effektiver Sollwert beim Wechsel Nacht -> Tag" wird
angewendet.

- Die Totzone fiir den Tag Modus wird benutzt und der Controller wechselt von einem maoglichen
Frost Wachter Modus in den Steuerungsmodus.
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Frost Wiachter Funktion im Nacht Modus

Sinkt die Temperatur unter den im Parameter "Frostliberwachung Thermostat Sollwert" definierten
Wert, 6ffnet das Heizventil und der Ventilator lauft auf Stufe 1 bzw. auf 33%. Der Parameter
"Ventilator Nutzung" muss auf 2 (heizen) oder 3 (heizen und kiihlen) eingestellt sein.

Steigt die Temperatur 2°C Giber den Wert "Frostiiberwachung Thermostat Sollwert", schlieRt das

Heizventil und der Ventilator stoppt. Diese Prozedur wird solange ausgefihrt, bis der Controller in
den Tag Modus wechselt.

Nacht Modus

—>

Frostiiberwachung
Thermostat
Sollwert

1 1
12°C
I I

Externer Temperaturfiihler 8(9) Holding Register 0 (nicht benutzt)
Betriebsmodus Nacht 19 (20) Coil 0 (Totzone)
Frostliberwachung Thermostat | 19 (20) Holding Register 17 (°C)
Sollwert
Version 3.0 Seite 30
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Temperatur Sollwert

Der Temperatur Sollwert kann von verschiedenen Quellen stammen:

- Einstellung Uber die Tasten (siehe auch Parameter "Mittelpunkt Anwender Sollwert" und
"Limits Anwender Sollwert").

- Externer Temperatur Sollwert (Universaleingang 1 0 — 10V). Parameter "U1 Modus" muss auf 2
eingestellt sein.

- Sollwert tiber Modbus.

- Frostiiberwachung Thermostat Sollwert im Nacht Modus, wenn der Parameter
"Betriebsmodus Nacht" auf 1 (Frost) eingestellt ist.

Der Wechsel von Nacht Modus zum Tag Modus beeinflusst auch den Sollwert. Mit dem Parameter
"Effektiver Sollwert beim Wechsel von Nacht auf Tag" kann gewahlt werden, ob der zuletzt vom
Anwender festgelegte oder der Modbus Sollwert verwendet werden soll. Der Anwender Sollwert
kann vom Universaleingang 1 (0 — 10V) oder von dem am Controller (iber die Tasten eingestellten
Wert stammen.

Mittelpunkt Anwender 10 (11) Holding Register 21 (°C)

Sollwert

Grenzen Anwender Sollwert 11 (12) Holding Register +/-3(°C)

Sollwert Position in Totzone 14 (15) Holding Register 50 (%)
Frostiberwachung Thermostat | 19 (20) Holding Register 17 (°C)

Sollwert

Effektiver Sollwert beim 20 (21) Coil 0 (Benutzer Wert)
Wechsel von Nacht auf Tag

U1 Modus 26 (27) Holding Register 0 (nicht benutzt)
Anzeige auf dem Display 26 (27) Coil 0 (Temperatur)

Wird der Parameter "Mittelpunkt Anwender Sollwert" (iber Modbus verandert, bleibt der Wert
"Sollwert Abweichung Anwender" davon unberihrt.

Beispiel:

- Der Mittelpunkt Anwender Sollwert steht auf 21 °C und der Anwender hat den Sollwert auf 23
°C verandert (Sollwert Abweichung Anwender = +2 °C).

- Der Mittelpunkt Anwender Sollwert wird Gber Modbus auf 22 °C verandert (Holding Register
11).
- Der Controller nutzt 24 °C als effektiven Sollwert (22 °C + 2°C).
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Anwendungsbeispiele:

Der Sollwert soll auf einem konstanten Wert von 21 °C gehalten werden, wenn der Controller von
Nacht auf Tag Modus umschaltet.

Effektiver Sollwert beim 20 (21) Coil 1 (Modbus Wert)
Wechsel von Nacht auf Tag
Sollwert Modbus 1(2) Holding Register 21 (°C)

Der Sollwert soll auf den zuletzt vom Anwender eingestellten Wert gesetzt werden, wenn der
Controller von Nacht auf Tag Modus umschaltet.

Effektiver Sollwert beim 20 (21) Coil 0 (Anwender Wert)
Wechsel von Nacht auf Tag

Der Sollwert soll auf dem tGber Modbus eingestellten Wert gehalten werden.

Mittelpunkt Anwender 10 (11) Holding Register 21 (°C)
Sollwert
Grenzen Anwender Sollwert 11 (12) Holding Register +/-0(°C)
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Ubersteuern der Ausgidnge

Alle Ausgange kdnnen liber Modbus gesteuert werden.
Darstellung der Registeradressen: Beispiel: 0 (1)

0: Adresse fiir Modbus Protokoll

(1): Adresse fir ModbusRTU Protokoll

Coils

0(1) Freigabe Ubersteuerung PWM Kiihlung Bit AUS / EIN AUS

1(2) Freigabe Ubersteuerung 0-10V Kiihlung Bit AUS / EIN AUS

2(3) Freigabe Ubersteuerung PWM Heizung Bit AUS / EIN AUS

3(4) Freigabe Ubersteuerung 0-10V Heizung Bit AUS / EIN AUS

4 (5) Freigabe Ubersteuerung VAV Bit AUS / EIN AUS

5(6) Freigabe Ubersteuerung Ventilator Bit AUS / EIN AUS
Holding Register

0(1) Ventilator Geschwindigkeit Modbus SINT16 0..4 Aus, 1, 2, 3,
Automatik
2 (3) Ubersteuerung Kithlen PWM Modbus (A1) % | SINT16 0..1000 0.00 ... 100.0
3(4) Ubersteuerung Kiihlen 0 - 10V Modbus (Y3) | SINT16 0...1000 0.00 ... 100.0
%
4 (5) Ubersteuerung Heizen PWM Modbus (A2) % | SINT16 0..1000 0.00 ... 100.0
5(6) Ubersteuerung Heizen 0 - 10V Modbus (Y4) | SINT16 0...1000 0.00 ... 100.0
%
6(7) Ubersteuerung VAV Modbus (Y1) % SINT16 0...1000 0.00...100.0
7 (8) Ubersteuerung Ventilator Modbus (Y2) % SINT16 0...1000 0.00...100.0
27 (28) | Minimum Kihlung % SINT16 0...500 0..50
28 (29) | Maximum Kihlung % SINT16 500 ... 1000 50...100
29 (30) | Minimum Heizung % SINT16 0...500 0..50
30 (31) | Maximum Heizung % SINT16 500 ... 1000 50...100
31(32) | Minimum Ventilator % SINT16 0..500 0..50
32 (33) | Maximum Ventilator % SINT16 500 ... 1000 50...100
33 (34) | Minimum VAV % SINT16 0...500 0..50
34 (35) | Maximum VAV % SINT16 500 ... 1000 50...100
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Coils
| Register | Beschrebung ~ [Datentyp |Bereich  |Vorgabe | Beschreibung/Funktion |
0(1) Freigabe Ubersteuerung PWM Kiihlung Bit AUS / EIN AUS Erméglicht das Uberschreiben des digitalen Kiithlausganges
1(2) Freigabe Ubersteuerung 0-10V Kiihlung Bit AUS / EIN AUS Erméglicht das Uberschreiben des analogen Kiihlausganges
2(3) Freigabe Ubersteuerung PWM Heizung Bit AUS / EIN AUS Erméglicht das Uberschreiben des digitalen Heizausganges
3(4) Freigabe Ubersteuerung 0-10V Heizung Bit AUS / EIN AUS Erméglicht das Uberschreiben des analogen Heizausganges
4 (5) Freigabe Ubersteuerung VAV Bit AUS / EIN AUS Erméglicht das Uberschreiben des analogen Ausganges VAV
5(6) Freigabe Ubersteuerung Ventilator Bit AUS / EIN AUS Erméglicht das Uberschreiben des analogen Ausganges Ventilator
6 (7) Bit
7 (8) Bit
8(9) Bit
9(10) | -- Bit
10 (11) | Service Alarm Reset Bit AUS / EIN AUS Zurlicksetzen Service Alarm
11 (12) | Kihlung gesperrt Bit AUS / EIN AUS Keine Kihlung (bei 1)
12 (13) | Heizung gesperrt Bit AUS / EIN AUS Keine Heizung (bei 1)
13 (14) | Nacht Modus Bit AUS / EIN AUS
14 (15) | Kuhl-Ausgang (0: direkt, 1: invertiert) Bit AUS / EIN direkt Kihlausgang kann invertiert werden
15 (16) | Heiz-Ausgang (0: direkt, 1: invertiert) Bit AUS / EIN direkt Heizausgang kann invertiert werden
16 (17) | Kuhlsequenzen (0: eine Sequenz, Bit AUS / EIN 1 Stufe Anzahl der Sequenzen (VAV, Kihlen)
1: 2 Sequenzen)
17 (18) | Kuhlsequenz (0: Ventil zuerst, 1: VAV zuerst) Bit AUS / EIN Ventil Reihenfolge der Sequenzen (0 = erst Ventil, dann VAV oder
zuerst 1 =erst VAV, dann Ventil)
18 (19) | Ventilator simultan mit Ventil Bit AUS / EIN AUS Der Ventilator erhoht die Geschwindigkeit parallel zum Ventil, oder
verzogert zum Ventil
19 (20) | Betriebsmodus Nacht (0: Totzone, 1: Frost) Bit AUS / EIN Totzone Im Nachtmodus: mit reduziertem Sollwert oder nur
Frostliberwachung
20 (21) | Effektiver Sollwert beim Wechsel von Nacht auf Bit AUS / EIN Benutzer Verwendet beim Umschalten von Nacht auf Tag den Sollwert,
Tag (0: von Benutzer, 1: von Modbus) Wert welchen der Benutzer eingestellt hat, oder den Sollwert vom

Modbus
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21 (22) | Ventilfestsitzschutz Bit AUS / EIN AUS Wenn aktiv, wird einmal am Tag das Ventil fiir 5 Minuten auf und
zu gefahren
22 (23) | Ventilator Typ (0: 3-stufig, 1: EC) Bit AUS / EIN 3-stufig Stufiger Betrieb oder analoger Betrieb
23 (24) | Ventilator Stufe 3 sperren Bit AUS / EIN AUS Nur 2 Stufen des Ventilators werden verwendet
24 (25) | Effektive Ventilator Stufe beim Wechsel von Nacht | Bit AUS / EIN Benutzer Verwendet beim Umschalten von Nacht auf Tag den Wert,
auf Tag (0: von Benutzer, 1: von Modbus) Wert welchen der Benutzer eingestellt hat, oder den Wert vom Modbus
25(26) | VAV fir Heizung Bit AUS / EIN AUS VAV auch fiir den Bereich Heizen verwenden
26 (27) | Anzeige auf dem Display (0: Temperatur, 1: Bit AUS / EIN Temperatu | Anzeige der aktuellen Temperatur oder des eingestellten
Sollwert) r Sollwertes
27 (28) | DI2 Wirkrichtung (0: NC, 1: NO) Bit AUS / EIN NO Wirksinn des Schalters am digitalen Eingang 2
28 (29) | Thermostat Funktion Kiihlung (0: P/PI, 1: Bit AUS / EIN P/PI Soll Kiihlausgang geregelt oder mit 2 Punkt angesteuert werden
Thermostat)
29 (30) | Thermostat Funktion Heizung (0: P/PI, 1: Bit AUS / EIN P/PI Soll Heizausgang geregelt oder mit 2 Punkt angesteuert werden
Thermostat)
30(31) | Y1 fir Kihlung (0: VAV) Bit AUS / EIN VAV Alternativ kann auch Y1 fur Kiihlung benutzt werden. Es ist kein
VAV vorhanden.
31(32) | Y2 fir Heizung (0: Ventilator) Bit AUS / EIN Ventilator Alternativ kann auch Y2 flr Heizung benutzt werden. Es ist kein
Ventilator vorhanden.
32 (33) | Heizsequenzen (0: 1 Sequenz, 1: 2 Sequenzen) Bit AUS / EIN 1 Sequenz | Anzahl der Sequenzen (WRG, Heizen)
Bei 2 Sequenzen ist die Reihenfolge immer 1. Ventil, 2. VAV

Discrete Inputs

0(1) Belegt tiber PIR Bit AUS / EIN Zeigt Belegt Modus an, wenn PIR Sensor angesprochen hat
1(2) Belegt Uiber Belegt-Taster Bit AUS / EIN Zeigt Belegt Modus an, wenn Taster gedriickt wurde
2 (3) Tag Verlangerung Bit AUS / EIN Zeigt aktiven Belegt Modus an
3(4) DI1 Status Bit AUS / EIN Digitaler Eingang 1
4 (5) DI2 Status Bit AUS / EIN Digitaler Eingang 2
5(6) CO, Ubersteuerung Bit AUS / EIN Zeigt eine aktivierte CO, Ubersteuerung an
Seite 35 Version 3.0

09.09.2015



Input Register

ELESTA

building automation

0(1) |- UINT16

1(2) |- UINT16

2(3) |- UINT16

3(4) Temperatur °C SINT16 -600...600 | -60.0...60.0 | Aktuelle Temperatur des internen Fihlers

4 (5) Externer Temperaturfihler °C SINT16 -600 ... 600 | -60.0...60.0 | Aktuelle Temperatur des externen Fiihlers

5(6) CO, ppm SINT16 0... 2000 0...2000 Aktueller CO, Gehalt des Raums

6(7) Effektiver Sollwert °C SINT16 50 ... 500 5.0...50.0 Aktueller Sollwert Raum

7 (8) Kuhlung aktuell % SINT16 0...1000 0.0...100.0 Aktuelle Ausgabe Kihlen

8(9) Heizung aktuell % SINT16 0...1000 0.0...100.0 Aktuelle Ausgabe Heizen

9 (10) | Ventilator Stufe aktuell SINT16 0..4 Aus, 1, 2, 3, Aktuelle Stufe Ventilator

Automatik
10 (11) | Ventilator Geschwindigkeit (Y2) % SINT16 0...1000 0.0...100.0 Aktuelle Ausgabe Ventilator
11(12) | VAV (Y1) % SINT16 0...1000 0.0...100.0 | Aktuelle Ausgabe VAV
12 (13) | Kuhlung (Y3) % SINT16 0...1000 0.0...100.0 Aktuelle Ausgabe Kiihlen an Y3 (analog)
13 (14) | Heizung (Y4) % SINT16 0...1000 0.0...100.0 Aktuelle Ausgabe Heizen an Y4 (analog)
14 (15) | U1 Eingangswert V SINT16 0...1000 0.0...10.00 Aktueller Eingang an U1
15 (16) | Externer Temperaturfihler (S / DI2) °C SINT16 -600 ... 600 | -60.0...60.0 | Aktueller Eingang an S /DI2 bei Verwendung als NTC Eingang
16 (17) | VAV Steuerung SINT16 0..2 0..2
(0: CO,, 1: Temp, 2: PIR)
17 (18) | Sollwert Anwender °C SINT16 Xy x/10 ...y/10 | Eingestellter Sollwert vom Anwender (+/-)
18 (19) | Ventilator Stufe Anwender SINT16 0..4 Aus, 1, 2, 3, Eingestellte Ventilator Stufe vom Anwender
Automatik

19 (20) | Sollwert Abweichung Anwender °C SINT16 X..y x/10 ...y/10 | Abweichung Sollwert Anwender zur Raumtemperatur
20 (21) | Kdhlung (A1) % SINT16 0...1000 0.0...100.0 Aktuelle Ausgabe Kiihlen an Al(digital)
21 (22) | Heizung (A2) % SINT16 0...1000 0.0...100.0 Aktuelle Ausgabe Heizen an A2 (digital)
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Holding Register

0(1) Ventilator Geschwindigkeit SINT16 0..4 Aus,1,2,3, | O Eingestellte Ventilator Stufe Gber MODBUS
Modbus Automatik
1(2) Sollwert Modbus °C SINT16 80 ... 500 8.0..50.0 | 210(21.0°C) Eingestellter Sollwert iber MODBUS
2 (3) Ubersteuerung kithlen PWM SINT16 0..1000 0.0..100.0 (O Ubersteuerung Kiihlen an A1 abhingig von Coil 0 (1)
Modbus (A1) %
3(4) Ubersteuerung kiihlen 0 - 10V SINT16 0...1000 0.0..100.0 | O Ubersteuerung Kiihlen an Y3 abhingig von Coil 1 (2)
Modbus (Y3) %
4 (5) Ubersteuerung heizen PWM SINT16 0..1000 0.0..100.0 | O Ubersteuerung Heizen an A2 abhingig von Coil 2 (3)
Modbus (A2) %
5(6) Ubersteuerung heizen 0 - 10V SINT16 0...1000 0.0..100.0 | O Ubersteuerung Heizen an Y4 abhiangig von Coil 3 (4)
Modbus (Y4) %
6(7) Ubersteuerung VAV Modbus (Y1) | SINT16 0..1000 0.0..100.0 | O Ubersteuerung VAV an Y1 abhingig von Coil 4 (5)
%
7 (8) Ubersteuerung Ventilator SINT16 0..1000 0.0..100.0 | O Ubersteuerung Ventilator an Y2 abhingig von Coil 5 (6)
Modbus (Y2) %
8(9) Externer Temperatur Fihler SINT16 0..3 0..3 0 0: nicht benutzt
/DI2 Eingang 1: externer Temperaturfiihler
2: Tir-/Fensterkontakt
3: Kondensationsschalter
9 (10) Temperaturfihler Korrektur °C SINT16 -30...30 -3.0..3.0 0 Korrektur des internen Fiihlers
10(11) Mittelpkt. Anwender Sollwert °C | SINT16 180 ... 260 18.0...26.0 | 210 (21.0°C) | Sollwert, welcher vom Anwender +/- verdndert werden kann
11 (12) +/- Grenzwerte Anwender SINT16 0..160 0.0..16.0 |30(3.0°C) +/- Grenzwert, in welchem der Sollwert verdandert werden kann
Sollwert °C
12 (13) Regelung SINT16 0..1 P..PI 1 Art der Regelung ( 0: mit Abweichung [P-Regler] 1: ohne
Abweichung [PI-Regler])
13 (14) Totzone K SINT16 0..30 0.0..3.0 2 (0.2K) Neutralzone, in welcher keine Regelung angesteuert wird
14 (15) Sollwert Position in Totzone % SINT16 0..100 0.0...100.0 | 50 (5.0%) Verschieben der Neutralzone zum Sollwert mehr nach Kiihlen
(>50...100), mehr nach Heizen (0... <50) 50= beidseitig gleich
15 (16) Proportional Band K SINT16 10...320 1.0..32.0 |10 P-Band des Reglers
16 (17) Integrationszeit s SINT16 50...5000 | 50..5000 | 300 I-Anteil des Reglers
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17 (18) Aullenluftregelung SINT16 0..3 0..3 0 Regelung des AuRenluftanteils nach
(0: CO,/T, 1: Tag/T, 2: CO,, 3: Tag)
18 (19) Totzone Nachtmodus K SINT16 0..100 0.0..10.0 | 60 (6.0K) Absenkung flir Nachtmodus
19 (20) Frostiiberwachung Thermostat SINT16 80...500 8.0...50.0 170 (17.0°C) | Sollwert bei Frostiiberwachung
Sollwert °C
20 (21) DI1 Modus SINT16 0..1 0..1 0 Verwendung des digitalen Eingangs 1
(0: nicht benutzt, 1: Tag/Nacht Wechsel)
21 (22) DI1 Wirkrichtung (0: NC, 1: NO) SINT16 0..1 0..1 0 Funktion des Schalters an DI1
Normal geschlossen (NC) oder normal ge6ffnet (NO)
22 (23) DI1 Verzogerung passiv -> aktiv SINT16 0..60 0..60 0 Einschaltverzogerung bei Einschalten Schalter
23 (24) DI1 Verzogerung aktiv -> passiv SINT16 0..60 0..60 5 Ausschaltverzogerung bei Ausschalten Schalter
24 (25) Dauer temporarer Tag Modus SINT16 1...480 1...480 120 Dauer des Belegt Modus bei Aktivierung (PIR / Knopf)
25 (26) Min. VAV im Tag Modus % SINT16 0..1000 0..100 0
26 (27) U1 Modus SINT16 0..3 0..3 0 Funktion des 0-10V Einganges
(0: nicht benutzt, 1: CO,, 2: Sollwert, 3: Temperatur)
27 (28) Minimum Kihlung % SINT16 0..500 0..50 0 Mindestoffnung Kiihlen
28 (29) Maximum Kihlung % SINT16 500...1000 | 50...100 1000 Maximaloffnung Kihlen
29 (30) Minimum Heizung % SINT16 0..500 0..50 0 Mindestoffnung Heizen
30 (31) Maximum Heizung % SINT16 500...1000 | 50...100 1000 Maximaloffnung Heizen
31(32) Minimum Ventilator % SINT16 0..500 0..50 0 Minimalwert Ausgang Ventilator
32 (33) Maximum Ventilator % SINT16 500...1000 | 50...100 1000 Maximalwert Ausgang Ventilator
33 (34) Minimum VAV % SINT16 0...500 0..50 0 Minimalwert Ausgang VAV
34 (35) Maximum VAV % SINT16 500 ... 1000 | 50...100 1000 Maximalwert Ausgang VAV
35(36) Skalierung Ventilator Max % SINT16 0...1000 0..100 1000
36 (37) Skalierung Ventilator Min % SINT16 0...1000 0..100 0
37 (38) Ventilator Nutzung SINT16 0..3 0..3 0 0: kein Ventilator, 1: kiihlen, 2: heizen, 3: heizen & kiihlen
38 (39) Untergrenze P-Band fiir CO, SINT16 400 ... 1000 | 400...1000 | 700 Untergrenze CO, Uberwachung
Steuerung ppm
39 (40) Obergrenze P-Band fiir CO, SINT16 500 ...2000 | 500...2000 | 1250 Obergrenze CO, Uberwachung
Steuerung ppm
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