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Tasten / Display

e T A LED Anzeige
(A e Grin: Kihlen
S -2 il e Rot: Heizen

e Temperatur / Sollwert
e Ventilator Stufe

| ‘_E_U_.B-lﬁ A IS B B  Display
_*c)

Sollwert Einstellung

) N o\ NS D Ventilator Steuerung
E - >\ m / A‘l g e O Aus
' Stufe 1
Stufe 2
Stufe 3

Automatik

>wnNe

E Belegt Taster

Jumper / LEDs

A Anschluss fiir externen Fihler /
digitalen Kontakt

B Bus Abschluss (120 Q)
e Gebrickt: Abschluss
e Offen: Kein Abschluss

C Konfiguration
e Gebrickt: Konfigurationsmodus
e Offen: Anwendermodus

D Anschluss fiir Setup Tool

E LED Anzeige
e Grun PWR: Versorgung OK
e GelbTX: Controller sendet
e GelbRX: Busaktivitat
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Installationshinweise
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15-18m

Einbauhohe,
Mindestabstand
zu Ecken

.

ELESTA

=10 cm

Mindestabstand
zwischen
Einzelraumreglern

building automation

Luftzirkulation am
Einbauort
vermeiden

3
ol

Nicht an
AuRenwéanden
montieren

/

Direkte
Sonneneinstrahlung
vermeiden

!

~

Orte mit dauernder
Personenprasenz
meiden

N,

o

e

7

Nicht in der Nahe
von Tiuren und
Fenstern montieren

L.

Die Nahe von
Radiatoren und
direkter Beleuchtung
meiden

Die Nahe von
Luftauslassen
meiden
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Controller in Betrieb nehmen

» Controller durch Driicken der oberen Lasche 6ffnen.

» 24VAC /24 VDC an den Klemmen G und GO anschlieRen. Bei Verwendung von 24VDC werden
nur die 0 ... 10 VDC Ausgange angesteuert.

» Modbus an den Klemmen A+, B- und C anschlieRen.

» Ein- und Ausgange anschlieRen.

Einstellung der Schnittstellen Parameter mittels der Tasten

Stecker C (Konfiguration) briicken (Konfigurationsmodus)
Konfiguration tUber die Tasten <Belegt> und <Ventilator> einstellen (19.2 kBit/s, Even (gerades)
Parity). Maximale Anzahl Controller am Bus: 32

Y VvV

Menii weiterschalten mit @ , Werte akzeptieren mit A
Einstellen der Werte mittels - und + Tasten.

Stecker C 6ffnen (Anwendermodus)

Controller Geh&use schlieRen.

YVVVY

/
)
Parity

Kommunikation Modbus Adresse Modbus Baudrate Modbus Parity
[Off/1...247] [9.6/19.2/ 38.4/56) [none/ Even / Qdd]

Seite 5 Version 3.0
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Manuelle Einstellung der Regler Parameter mittels der Tasten

i

A)

MBID

s
9.6 |~

kBaud

>

@

o

n
Parity

»-

Kommunikation ~ Modbus Adresse Modbus Baudrate Modbus Parity
: [OFF/1...247] [9.6/19.2/38.4/56] [none / Even / Odd]
- OFF - 22.3
EXT.S Di2dir TE°C Diimod
Eingdnge DI2 Nutzung DI2 Wirkrichtung Temperatur Korrektur DI1 Nutzung
[OFF = nicht benutzt [0=NC [-3..+3°C] [OFF = nicht benutzt
1 =ext. NTC Sensor 1=NO] 1 = Tag/Nacht Modus
2 = Tiir-/Fensterkontakt (PIR)
3 = Kondensationsschalter 2 = Sommer/Winter
4 = Untergrenze Modus]
5= Obergrenze
6 = Unter- und Obergrenze
7 = Sommer / Winter Schalter]
) A)
o/ ..r’
I 0 > 0.0
Dildir Di1d1 DI1d2 DI1 bst
DI1 Wirkrichtung DI1 Verz. passiv- aktlv DI1 Verz. aktiv-passiv Min. VAV Tag Modus
[0=NC [0 ... 60min] [0 ... 60min] [0 ... 100%]
¥ 1=NO]
@A) A &y @A)
\__.} \__-‘J \..-} ‘-.-)
> 21.0 > 3.0 > Pl | > 1.0 |
SPent +SP°C Ctrl XP°C
Regelung Mitte Anwender Sollwert Limits Anwender Sollwert Regelung Proportionalband
[18...26°C] [0..16°C] [P/PI/TH] [1..32°C]
) /JJ‘ A
S . = =
L » 300 > dir > 0!
Tints Y=DIR Fan= F Air
Integrationszeit Ventil Ausgang Heizung simultan mit AuRBenluftregelung
[50 ... 50 000s] [DIR = direkt Ventilator und Ventil [0=C02/T, 1=Tag/T,
REV = invertiert] [ON / OFF] 2=C02,3="Tag]
I OFF - 120 25.0
SP.nd extt RATIO SnsP
Sollwert Nacht - Tag Dauer tempordrer FuBboden Temperatur Nacht Sollwert
[OFF = Anwender Wert Tag Modus Kompensation Sommer Modus
ON = Modbus Wert] [1... 480min] [0...20] [8.0...30.0°C]
Ny W=/ Sy S
I 18.0 > t1 > 180 | > t1 |
WnSP 3-p Tmot s =DIR
Nacht Sollwert Antriebstyp Laufzeit 3-stufiger Antriebsausgang
Winter Modus [3-P = 3-stufiger Motor Motor [DIR = direkt
[8.0...30.0°C] Temo = thermischer [30 ... 300s] REV = invertiert]
Antrieb]
@) @
. 23.0 » 350
FLMIN FLMAX
Minimale FuB- Maximale FuR-
bodentemperatur bodentemperatur
[8.0...50.0°C] [8.0 ... 50.0°C]

Version 3.0
09.09.2015
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v

L
®

@)

-~

Com—

0.0

Ymin%

100.0

Ymax%

@)
0.0

Fmin%

R

@

100.0

Fmax%

Ausgédnge Minimum Ventil Maximum Ventil Minimum Ventilator Maximum Ventilator
[0... 50%) [50 ... 100%] [0 ... 50%] [50 ... 100%]
@ @ & <
&) A < @)
| 5 00 | o 100.0 » 1000 |, 0.0
Vmin% Vmax% FANHI FANLO
Minimum VAV Maximum VAV Skalierung Ventilator Skalierung Ventilator
[0 ... 50%] [50 ... 100%] Max. (EC-Motor) Min. (EC-Motor)
[0 ... 100%] [0 ... 100%]
\ N ) )
@) @) @) @)
> FAn | > OFF > OFF | > OFF |
3coil FAN FANL | FANND |

Ventilatortyp

Ventilator Nutzung

Ventilator Stufe 3

Ventilator Geschw.

Spezialfunktionen

[3coil = 3-stufig [OFF / ON] gesperrt Nacht-Tag
EC = EC Motor] [OFF / ON] [OFF = Anwender Wert
ON = Modbus Wert]
A A
@) @) @) @)
0 > disp OFF | OFF |
Ulmod TE MJAM NIGHT

Untergrenze P-Band CO2

[400 ... 1000ppm]

Obergrenze P-Band CO2
[500 ... 2000ppm]

U1 Modus Display Anzeige Ventil Festsitzschutz Nacht / Tag Modus
[0 = nicht benutzt [TE = Temperatur [OFF / ON] [OFF = Tag
1=C02 SP = Sollwert] ON = Nacht]
2 =ext. Sollwert
3 =Temperatur]
@) @)
L—» 700 » 1250 yo—
coz2Lo CO2HI

Information

1.0.0

VERS

Versionsnummer

@)

Seite 7
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Der Controller verwendet das Modbus RTU Protokoll. Folgende Funktionscodes werden

unterstutzt:

0x01 Read Coils

0x02 Read Discrete Inputs
0x03 Read Holding Registers
0x04 Read Input Registers
0x05 Write Single Coil

0x06 Write Single Register
OxOF Write Multiple Coils
0x10 Write Multiple Registers

Klemmenbelegung

24 VAL G || 24 VAC
QVAC GO 0 VAC
Y1 | -=@| 0..10VDC, VAV Ausgang
Y2 |-=gf| 0.. 10 VDC, Ventilator Ausgang
DI1 | = | Sommer/Winter — Tag/Nacht Kontakt
. . Al Nicht benutzt
Thermischer Hefzen / Klfhlen Y3 | <=l| 0.. 10 VDC, Heizen / Kiihlen
Antrieb /™ Heizen / Kihlen : "
QA/ A2 | -a]| 24 VAC, 1A, Heizen / Kiihlen 3-Punkt +
€0, / Temperatur Sollwert B2 | -« | 24 VAC, 0,5 A, Heizen / Kiihlen 3-Punkt -
Ut || 0..10V, CO,
A+ RS485 (Modbus)
B- RS485 (Modbus)
C RS485 (Modbus Common)
l @ TDIZ ; Ext. NTC10K / Riicklauf Wasser /
GO I Sommer/Winter — Tag/Nacht Kontakt

Controller Funktion

Der Controller ist flir den Einsatz in einem 2-Rohr-System mit Changeover geeignet. Fiir den Einsatz
in einem 4-Rohr-System ist der ER 440 zu verwenden.

Version 3.0 Seite 8
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Inbetriebnahme

Modbus RTU 1. Version

Auswahl des Protokolls in RCO-tool: Modbus.
Die Adressierung der Register in der Anwenderebene (RCO-tool) entspricht der physikalischen
Adresse. Adressbereich: 0 ... 65535.

ERR J':-_l).( OoM3 ( Modbus )
W [ ke
Pat foms (S {1
Boukae  [1200 ] e F
I - T
Pay lﬁm 'l Febogumy:
Narrm e | e | Loseturiton | Schwblubton  Modbos Typ | I B
FlUbe PWMF 1 |0 1 Bodcoldats: ] Wilnsngecad =] UNTIS ] AUS 7EIN
F Uber 010V Y3 |1 1 1 Aeadcolstatus  w|wiesngecad  xllUnT1E =] AUS7EIN
F_Uber_VAY 1 2 1 |Resdcoluss  wfWiesngecod  wf unTis ] laus/Em
 |FUbeveriwa 1 3 1 Resicolsats v Witesrgecol = UNTIE ] s /EIN
7_Ober_a1 it 1 1 Pesdcoittan ¥ Wikesngecol =] UNTIE _w] aUS /EIN
F_Obee A1 Modouss |1 5 1 Resdcoietsiys || Wite sngie cod __] UNTIE =] a5 7EIN
| Senvice_Mlam_Revel |1 6 1 Resdcolsions 9] Wiesngeced ]| UNTI6 ] AUS /EIN
| Helz_Kiihi_gespmmn 11 ? i Aesdcolttalis ] Wiesogecd  ®]jumTis  wfiaUs /EIN
Pachl_Modus 1 8 1 Foad cod satur _-leumpou =llomns  =]laussen
Verl_fusgarg 1 s 1 Readcolstals  wf'Witesngecod  w] UNTIE w0 deskt /1 et
| Veniat_um Ven 1 10 1 Read col status _v_]rwn:u\ohml _ xjjusmis x| sus /e
J EN_5W_Tag Nacht 11 1" 1 Read col status _vj Wite sngle col :j UNT1S _j‘a Benutzer Went / 1: Modous Went
|ViFestatnschuz 1 12 1 Resdcolststus | Wite snge cci ‘uwm =l aus 7em
Vertiotor_Tyo B I W Redcoldas o] Wikesngeced =) UmiTis _jio Jonfig /1 ECHolr -
V.Stded spemen |1 w0 Resdcolusts | Wiesrgecod =] UNTIG ] AUS /EIN
V_Stude Nach_Tag |1 51 Resdcol st ] Witesngaced  ®] UNTIS ]| 0 Benutosr Wen /1. Modouss Wed
| Ovephap_snawige 1 16 1 Hesdcoldater | Wils tng cod = unnis w0 Tempaaba /1 Sobwert
00 Wikichrg 1 T Bedcolstals  w] Winsngeced  w] UNTIE =] 0N /1 NO
42 Wikichorg 1 18 1 Readcalstales  w] Witesngecod  w] UNTIS =] CNC /1 NO
Ve Wakichhng |1 13 1 Resdcolstal:  w| Wilesngeced  wj/UNTIE  wf/ONC/1:ND
 [SommecMod: 1 a | Resdcolsus  »| Witesngecod =) UNTIS w] 0 Sommer /1 Winte
Beiegt_ibe PR 1 0 1 Resdrpu s us _| UNTIE %] &US /DN
Belogh ibe Toser: I . LA Roxdrowssus =l s ,,—.l"-"",'“ =] a5 7EN
Ton Vedionrn |1 2 1 Rssdrou s ¥l s ol uwns  wlaus 7em
D4_Shadus 1 3 1 Resdron #as w] Aus =llomns  =]faus BN
042_Stalus 1 4 1 Bodrpd s o] Ae =lluwns  sfiaus Em
C02_Ubersteusng |1 5 1 Aud o tahs v An =jluwns  sfaussen
Temparatut i 3 1 Readrputregiter ¥ A =J sNTiE ] €00 . 60O(K00°C . 800 °T)
e TenpSema 1 4 1 Read rou regater )| Aus =l sn]ff(_?j €00 00(600°C . E00°T) i
| 0 5 | Resdrputregeter ] Aus Jsmns =0 2000 0m
EHf_Sobwert I 3 1 Readrputregnter  »]| Aus _|‘smns s _swEoT. 5000
Vel 1 |7 1 Bestrpuregun | M =lsmne_=fo. yommox 10003 I
V_Geschmardoked 1 8 1 Fesd rput gty =] fuss =l'smne ello to@ox 100%)
V_Guschwndoknt Y2 11 G 1 Bead routreguter %] A =lsmne =llo 100000% 1000%)
VAV Y1 il 10 1 Besd rput regiter v Aue =|/sihme =0 1000005 1000%)
A RE 1 n 1 Read rput regater W A =lsmme =0 00000%. 1000%)
L1 Wen 1 12 |1 Flead rput regater || Aus =l smne '{o—mmov 100V)
|En Tenp xenme 1 n Resdrputregater | Aus = swme ;ﬂsm* 600(600°C  600°T)
| vav_Steueung | T Resdreutiegiter ]| Aus ssmne slocoz/1TmeszPE
SclAnvoodey: |1 LI Feodrpureguter 2] dus = swme =f/x.. yia0K_yok
Vertior_frmendss || 16 1 Fesd rputregrter || fus =l ST 2|0 4 (w1, 2.3 Audomasi)
SolAbw_Arwends |1 7 Read rput reonten ] i =i smte =%y ynox)
V_Geschwe Modus |1 0 1 Fuad mtiphs tegstec w ]l Wiln muipie i ] SINTIE ][0 4 (81, 23 Audomash)
Sol_Modbus 1 1 1 Road mutiphs ogster || ‘Wite mubsgie segeter @] SINTIE  w](80  E00@OT  S00°C)
Uty Ventl_PwM_Mod 1 2 1 Read rubile regster v ]| Wite muibpie cogiter wf SINTIE »{|0 100000 % 1000%)
Uber_Ventd_0_10_Mod |1 3 1 FRead mutiple regsier &wmm&_&smns __v_jo,. W000{00%  1000%) =
Seite 9 Version 3.0
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=

Ubes VAV Mod FRead mutiple register ¥ Wite mutple regater w ] SINT16 gio-wmnox...mm
 Ube:_Versiator Mo  Read muiple register % || Wite mutiple register w| SINT16 =j0 100000% . 100%
e Tep0R Read mibich regiser_v]| Wit mutle rogetes = SINTTE ] 0 710 et banst
~ Tre_Koeklu  Resd migle reguter %] Wite mutple tegater =] SINT1E =] 30 304207T. 30°0)
Mille_Sol_Armersiat 1 st ke togeter ] Wit sl imgels =] SINTTE j,jm...mnaor.. %07
| Laris_Sol_Arvueenini 1 Resdmdileregite w ]| Wite matpksiegiater =] SINTTE #] 0 16000°C. 160°C)
| Regeum | Faad ks regicher ]| Wike ruliphs regater »] 0771 A2 Themontst
| ] | Resdmdils egider v Wike muipls ingeter 10_.2000°C_ 207
| et  Pasd mbicls tegiter % || Wit muliphe ingeter
DIl _Moda 1 Pesdmudileregitec v Wite muiple rmgater
DIY_Verz_p_a | Fesd muliple regizter awn-wam
D Verz_a Read maile regiter ¥ Wite mutgle iegater =] SINTIE =} 0 60min
Daver_terrp_Tag Pead mubicle regiter w|| Wite nutple iegater wf SINT1E  =f1_ 460mn
Min VAV Tap  Read mubipke registec || Wite nulipke register ] SINT15 0 1000§0% .. 1000%)
UM _Modue Flead mubiple regiter || Wite mutiphe regates g_tsnms %&mwnw/um
=i =

| 0CO2/T /1. Tag/T /2 002/3 Tap
0: richt berniizt / 1: Tag/Mlacht / 2 Scmmer/MWinker

 Mn_Ventl  Readmubicle regeter  w]| Wite mutple regater =] SINTI6 =] 0 S00000% ., 500%)
’— Ma_Venl Road ke regeter || Wite mapis togater » 500 1000(E00% 1000%)
M Venthior =l 0 s0pox. 500%)

i Miss_Venslalol «f %00.. 1000500 % 1000 %)
: Min_\aV Qu_mnox...mn

| Moy =] 500 1000(500% _ 1000%)
[ Skl Vertianr_Mas Fasd bl regeter %[ Wike mtiple reguter #f SINTIE =] 0 100000% _1000%

i L FRand maicls regiter =] Wite milphs regeter #l0_10w0@ox. 1000%
| Rasd micle regiter w || Wike muliphe tegater IS /EIN
Flasd mubicle reguer || Wite mutpls regater ‘
Fesd mdike regiter || Wite mubipke tegater
Read mdicle regizter ] Wite mutple regater ;
Resd mudiple regiter v || Wike nutice iegater =] 80_.30080T. 00T
Fead mubicle regiter % || Wite mutiple regater 34 >} 80 200@0C.3007T)

Read muliple register | Wike ke register wf SINT1S »f 30 . 2002
Read mukighe reguter || Wite muliphs regates %smns 2] 0 3anigas Mot /1 themusches Antsed
- Road mtgle reguter %) Wite mutiple rogster =] SINT16 %w..maot...mn

Foad mbiple rageter  w]|Wite sl egater =] SINT1E =] 80 S00@0T  S00T)

 Rasd maicle regeter %[ Wit mudple ingater % SINT1E
FRasd mdice regiter % ]| Wite mdiphs mgeter = SINTTE

BlY BB RBREBINW BRI BB =

Version 3.0 Seite 10
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Modbus RTU 2. Version

Auswahl des Protokolls in RCO-tool (verfiigbar ab Version 2.2.0): ModbusRTU (Verfligbar ab
Firmware Version 2.0.0).

Die Adressierung der Register in der Anwenderebene (RCO-tool) beginnt bei Adresse 1 (physikalische
Adresse + 1). Adressbereich: 1 ... 65536.

Discrete Inputs

T
Slave Adrezse |1 :I FCO5 unterstiitzen  [vw
Leze |nkerval |1 :I FCOB unterstiitzen [v
Max &nhz. DF lesen |1EI :I
Max. Anz. DF schreiben |1 :I
Discrete Inputs | Cailz I [t Hegisterl Halding Hegisterl
RCO Datenpunkt Bit Adrezze Tvp Leszen freigeben Leze Intervall
P |Belegt_iiber_PIF 1 Bt | 2 1
Belegt_uber_Belegt_Taster |2 Bit j v -1
Tag_Verldngemng 3 Eit ﬂ I -1
D1 Skabus 4 Bit | ¥ 1
DIZ_Status 5 Bt x| 2 1
CO2_Ubersteuenng = Bit j v -1
* | r

Seite 11 Version 3.0
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Coils
El
Slave Adresze |1 ::I FCOB unterstiitzen [
Leze |ntervall I'I ::I FCOB unterstiitzen |
M ax. Anz. DP lezen I'IEI ::I
Max. &nz. DF schreiben |1 ﬁ

Dizcrete Inputs  Cails | Input Register I Haolding Regizter I
RCO Datenpunkt .E.::tlresse Tep h:;eenben :_:Ez?vall ﬁgiggllut;n Fn?grf.latlll

» Freigabe Dbersteuerung Patd_aPkE |1 EBit j v -1 v ]
Freigabe_Ubersteusrung_ 010V %3 | 2 Bit j rd 1 W 1]
Freigabe_Ubersteusrung Wa <! Eit j v 1 v 0
Freigabe_Ubersteusrung Ventilatar 4 Eit j v -1 I~ 0
Freigabe Ubersteuerung &1 4] EBit ﬂ v 1 v ]
Freigabe_Obersteuerung_a1_Modbus |6 EBit j v -1 W 1]
Service_Alarm_Fleset 7 Eit j rd 1 W 0
Heizer_Kiikhlen gespernt g Eit j v B v 0
Macht_Modus g Bt = M | T
Ventl_Auzgang 10 Bt | M |4 F |0
Wentilator_zimultan_mit_Wentil 11 EBit j v 1 W ]
Eff_Salwert_Macht_auf_Tag 12 Bit j rd -1 W 1]
Ventifestsitzschutz 13 Bt = M | M |0
Ventilator_Typ 14 Bt = M | 2B
Wentilator_Stufe_3 speren 15 EBit ﬂ ¥ -1 v ]
Eff_Wentilatarztufe_Macht_auf_T ag 16 EBit j v -1 W ]
Display_Anzeigs 17 Bt = M | F |0
DI1_wirkrichtung 18 Eit j v B I 0
DI2_wirkrichtung 19 Bt = M | M |0
Wentil_wWirkrichtung 20 EBit ﬂ v -1 v ]
Sommer_Modus 21 Bt ~| M | M |0

* = r

Version 3.0 Seite 12
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Input Register

s
Slave Adresse I'l :I FCO5 unterstiitzen v
Leze Intervall |1 j FCOE unterstitzen W
Maw. Anz. DF lesen |1EI j
Max. Az, DF schreiben |1 :I

Discrete Inputs | Coils  Input Register I Halding Hegisterl

RCO D atenpunkt at:;iater Tvp Iél_l.tJttlz ndan \-Lﬁg'rat Endan lf_r:?:enben :_niz?vall Diivizor
Anordnung | Anordnung

Temperatur 4 Sint-16 j - - v -1 10
Esterner_Temperaturfubler b Sint-16 j r r v -1 10
co2 B sit1s x| T r TR 1
Effektiver_Sallwert 7 Sint-16 j - - v -1 10
Yentil_aktuel g Sint-16 x| r r ¥ 1 10
Wentilatorgeschwindigkeit_aktuel 3 Sint-16 j r r v -1 10
Wentilatorgeschwindigk ety 10 Sint-16 j r r v -1 10
Wiy Y 11 Sint16 ¥ r r W 1 10
Yenti 3 12 Sint-16 x| r r ¥ 1 10
U1_Eingangswert 13 Sint-16 j r r v -1 10
Esterner_Temperaturfubler_Klemme | 14 Sint-16 j r r v -1 10
YAV Sheusung 15 Sint16 ¥ - - [ 1 1
Sollwert_smwender 16 Sint-16 j - - v 1 10
Wentilatorstufe_Amwender 17 Sint-16 j r r v 1 1

[ Sollwertkomektur_dnwender 18 Sint-16 ﬂ r r ¥ 1 10

* [ r r
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ER450:ModMaster:ER450{Modbus RTU Maskter) k|
Slave Adesze |1 s FCOS unterstitzen v
Lese Interesll |1 z FCOB unterstiitzer v
Max. Az, DF lezen m
taw. Anz. DF schreiben Iﬁ
Discretelnputsl Cails I Input Register Holding Register |
Little iz : . =
RCO Datenpunkt E!t:g[jtister Top Endian Bute E\-chnlrltan lf_rzisgeenben :_net;?vall ﬁgig[;l:iin Isnfgr[\ibll Divisor
nordnung Anardiung

Yentilatorgeschwindigkeit_Modbus 1 Sint-16 j - r v -1 ¥ 0 1
Sollwert_Madbus 2 sint16 =) T r Voo F |0 10
{bersteusung_Yentl_PWwh_Modbus_42 |3 Sint16 =] - - Ird -1 I 0 10
Obersteusung_Yentl_0_10%_Modbus_v3 | 4 Sint16 =] - - Il -1 v 0 10
Ubersteuerung_YAY_Modbus_Y1 5 sit16 x| T r T M0 10
Obersteverung_Ventilator_Maodbus_ 2 G Sint-16 j (l - v - v 0 10
Euterner_Temp_Fihler_DI2 7 Sint-16 j (l - Ird - v 0 1
Termperaturfiihler_Karrektur a Sint-16 j - r v -1 v 0 10
Arnwender_Basizsollwert 9 Sint-16 j - - v -1 ™ 0 10
Limits_Anwender_Sollwert 10 Sint-16 j - r v -1 ¥ 0 10
Regelung 1 Sint16 x| T r T F |0 1
Proportionalband 12 Sint-16 =] r r FooA F |0 10
Integrationszeit 13 Sint-16 j - - Ird -1 v 0 1
Aulenluftregelung 14 Sint16 =] - - Il -1 v 0 1
DI _Modus 15 Sint-16 j I Il v -1 v ] 1
DI _Werzdgenng_passiv_aktbiv 16 Sint-16 j (l - Ird - v 0 1
DI1_Werzigemng,_akliv_passiv 17 Sint-16 j [ - v 1 v ] 1
Daver_temporarer_T ag_Maodus 12 Sint-16 j - r vl -1 ™2 0 1
bin_WaW_Tag_Modus 19 Sint-16 ﬂ - - I - v ] 10
U1_Madus 20 sint16 =) r Moo M |0 1
Mirimurm_venti 21 Sint-16 =] r r oA F |0 10
M zzdimum_Venti 22 sint16 x| T r T F |0 10
Minimum_Wentilstor 23 sit1s x| T r T M0 10
b awirnurn_tentilator 24 Sint-16 j (l - v -1 v 0 10
Feiirnarn_id 25 Sint-16 j I Il v -1 v ] 10
b i WAy 25 Sint-16 j (l - Ird - v 0 10
Skalierung_Wentilatar_kaw 27 Sint-16 j - r v -1 v 0 10
Skalierung_Wentilator_kin 28 Sint-16 j - r Il -1 I 0 10
Yentilator_Mutzung 29 Sint-16 j - - ¥ -1 I 0 1
Untergrenze_P_Band_COZ_Steuerung a0 Sint-16 j - - Il -1 73 0 1
Obergrenze_P_Band_COZ2_Steuerung K1l Sint-16 j - - Ird -1 I 0 1
Fulboden_Temperatur_Kompensation 33 Sint-16 j - - Ird -1 v 0 1
MNacht_Solwert_Sommer_Madus ! sit16 x| T r T M0 10
Macht_Saollwert_winter_Maodus K] Sint-16 j (l - v - v 0 10
Laufzeit_3_Stufen_Matar 36 Sint-16 j (l - Ird - v 0 1
Antrieb 7 st x| T r BB F |0 1
Fubbadentermperatur_Min 32 Sint-16 j - r vl -1 ™2 0 10
Fulbodenternperatur_bd ax 39 Sint-16 j - r Il -1 I 0 10

* EE r r r B

Version 3.0 Seite 14

09.09.2015




ELESTA

building automation

Regelung

Winter Modus (Heizen)

Ventilator
3-stufig S.t- § -
| |
| ]
| |
L}
| ]
| ]
"
|
.----.-.-- ---I.--.
St. 1
Heizen G
Sollwert
Sommer Modus (Kiihlen)
Ventilator
=S¢ 3 3-stufig
« TSt
.
]
.
.
1 ]
.
1 ]
LA B B B B N J ---------.
St. 1
€ Kuhlen

Sollwert
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Ventil 6ffnet vor der Erhéhung der Ventilator Geschwindigkeit (Bild: Winter
Modus)

Ventilator
3-stufig T 3"
.
| ]
.
.
.
.
.
a
3 -
Heizen @«
Sollwert
Ventilator simultan mit Ventil 10 (11) Coil 0 (Aus)
Ventilator Ausgangsskalierung | 27 (28) Holding Register 20% (Beispiel ***)
unterer Grenzwert ***
Sollwert Nacht Modus (Bild: Winter Modus)
100% =
50% ==
0%
°C
Sollwert Sollwert
Winter
Anwender Basissollwert °C 8(9) Holding Register z.B.23°C
Nacht Sollwert in Winter 34 (35) Holding Register z.B.18°C
Modus
Version 3.0 Seite 16
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Applikationen

Heizen und kiihlen mit 2-Rohr Fan Coil

Z4Vac OV

6 Joof | |

A+

Ventilfestsitzschutz 12 (13) Coil 0 (Aus)
Maximalwert Ventilator 23 (24) Holding Register 100 %
Ventilator Ausgangsskalierung | 26 (27) Holding Register 100 %
oberer Grenzwert

Ventilator Ausgangsskalierung | 27 (28) Holding Register 0%
unterer Grenzwert

Ventilator Anwendung 28 (29) Holding Register 0 (Aus)
Ventilator Typ 13 (14) Coil 0 (3-stufig)

Ventilator Stufe 3 sperren

14 (15) Coil

Ein (gesperrt)

Seite 17
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Ventilator Steuerung

Es kann ein 3-stufiger oder 0 ... 10 VDC (EC Motor) Ventilator eingesetzt werden. Wird die
Geschwindigkeit manuell eingestellt, ergeben die einzelnen Stufen folgende Werte:
0=0%, 1=33%, 2 =66%, 3 =100%.

Ist ein Relais Modul an Y2 angeschlossen, kann damit die Geschwindigkeit des Fan Coil oder des 3-
stufigen Ventilators gesteuert werden. Ist z.B. der Parameter "Ventilator Anwendung" = 1 (Ein) und
der Parameter "Ventilator Typ" = 1 (EC Ventilator), arbeitet der Ventilator folgendermalen:

- Erreicht die Temperatur den Sollwert, schlieBt das Ventil und der Ventilator stoppt nach 5
Minuten.

- Sinkt die Temperatur unter den Sollwert, beginnt das Ventil zu 6ffnen und der Ventilator lauft
auf Stufe 1 (Y2 = 33%).

- Sinkt die Temperatur weiter, 6ffnet das Ventil auf Glber 70%. Der Ventilator |duft auf Stufe 2
(Y2 = 66%).

- Sinkt die Temperatur immer noch weiter, 6ffnet das Ventil auf liber 90%. Der Ventilator lauft
auf Stufe 3 (Y2 = 100%).

Version 3.0 Seite 18
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Fuf3boden heizen und kiihlen, Ventilator auf Anforderung (CO2)

24Vac OV
[ L
o | oo | | [ w [ + ] 2 |3
:' COZ
m;n[ vla [ a2 | [
® O

Ext. Temperaturfiihler 6 (7) Holding Register 0 (nicht angeschlossen)
U1 Modus 19 (20) Holding Register 0 (nicht benutzt)
Minimum VAV 24 (25) Holding Register 0%
Untergrenze P-Band fir CO, 29 (30) Holding Register 700 ppm
Steuerung

Obergrenze P-Band fiir CO, 30 (31) Holding Register 1250 ppm
Steuerung

AuRenluft Regelung 13 (14) Holding Register 0 (CO,/T)

Min. VAV im Tag Modus 18 (19) Holding Register 0%

Min. Temp. Ricklauf Wasser 37 (38) Holding Register 23°C

Max. Temp. Rucklauf Wasser 38 (39) Holding Register 35°C

FuBboden Temperatur 32 (33) Holding Register 1
Kompensationsfaktor

Seite 19
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Die AuBenluftsteuerung in Abhangigkeit von der CO, Konzentration erfordert folgende Parameter
Einstellungen:

AuRenluftsteuerung: 0 (CO,/T) oder 2 (CO,)
Universaleingang 1: 1 (CO, Messung)

Der CO, Transmitter muss an Universaleingang 1 angeschlossen sein.

AuBenluftsteuerung im Tag Modus:
AuRenluftsteuerung: 1 (Tag/T) oder 3 (Tag)
Tag Modus Steuerung: PIR, Modbus oder Prasenz Taste.

Min. VAV im Tag Modus muss > 0 (z.B. 80 %) eingestellt sein.

Version 3.0 Seite 20
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Heizen und kiihlen mit Strahlung, Ventilator auf Anforderung (CO2)

| % ]
6 | Go | | [ v HIERE
A+
: €O,
[Y?lf?.] [ v
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Ventilfestsitzschutz 12 (13) Coil 0 (Aus)
Minimalwert VAV 24 (25) Holding Register 0 (%)

Bei Nutzung der CO, Messung bzw. des PIR (Prasenzmelder)

Universaleingang 1 19 (20) Holding Register 1 (CO, Messung)
Untergrenze P-Band fiir CO, 29 (30) Holding Register 700 (ppm)
Obergrenze P-Band fir CO, 30 (31) Holding Register 1250 (ppm)
AulRenluftsteuerung 13 (14) Holding Register 0 (CO,/T)
Minimalwert VAV Tag 18 (19) Holding Register 0 (%)

Version 3.0 Seite 22
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Zuluft heizen mit Min- / Maxbegrenzung, Ventilator auf Anforderung (CO3)

2aVac 0OV
Sommer / Winter
>~
= . 1
o | Go | | on ] un HERE
A4
B-
C COZ
soz]| v3 | a2 | Y1

éi}“‘“
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Ext. Temperaturfihler

6 (7) Holding Register

0 (nicht benutzt)

AulRenluftsteuerung 13 (14) Holding Register 0 (CO,/T)
Digitaleingang 1 14 (15) Holding Register 0 (nicht benutzt)
Digitaleingang 1 Wirkrichtung 17 (18) Coil 0 (NC)

DI1 Verzogerung passiv > aktiv | 15 (16) Holding Register 0 (Min)

DI1 Verzogerung aktiv > passiv | 16 (17) Holding Register 5 (Min)
Universaleingang 1 19 (20) Holding Register 0 (nicht benutzt)
Untergrenze P-Band fiir CO, 29 (30) Holding Register 700 (ppm)
Obergrenze P-Band fir CO, 30 (31) Holding Register 1250 (ppm)
Min. Temp. Ricklauf Wasser 37 (38) Holding Register 23 °C

Max. Temp. Ricklauf Wasser 38 (39) Holding Register 35°C

Anderung des FuRboden Temperatur Sollwerts im Anwender Modus

Der FuBboden Temperatur Sollwert kann im Anwender Modus eingestellt werden, wenn der
Parameter "Externer Temperaturfihler" auf 4, 5 oder 6 eingestellt ist (FuBboden Temperatur
Minimum, FuBboden Temperatur Maximum, Minimum und Maximum).

- Prasenz Taste mindestens 5 Sekunden driicken.
- Fiir 3 Sekunden wird die FuBboden Temperatur angezeigt, danach der Sollwert.
- Einstellung des Sollwerts mit den + und — Tasten.

Ext. Temperaturfihler

6 (7) Holding Register

6 (Min. und Max.)

Min. Temp. Ricklauf Wasser

37 (38) Holding Register

23°C

Max. Temp. Ricklauf Wasser

38 (39) Holding Register

35°C

Version 3.0
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Thermostat Modus

Um die Ausgange im Thermostat Modus zu steuern, muss der Parameter "Regelung" auf 2

(Thermostat) eingestellt werden.

Nachts arbeitet der Controller im gewdahlten Modus — Thermostat Modus oder Nacht Sollwert

Modus.

Der Thermostat Modus hat Auswirkung auf die Ausgdnge A1, A2, B2 und Y3.

Antriebsfunktion im Winter Modus

100 %—— >

0%

Soll

Antriebsfunktion im Sommer Modus

A
100 %—1— <

1°C

A

0%

Soll

Oy

Anwender Basissollwert

8(9) Holding Register

21°C

Limits Anwender Sollwert

9 (10) Holding Register

+/-3K

Regelung

10 (11) Holding Register

2 (Thermostat)

Seite 25
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- Ist der Parameter "Nacht Modus" = Aus, arbeitet der Controller fest im Tag Modus.

- Parameter "Nacht Modus" = Ein: Der Controller wechselt in den Tag Modus, sobald der erste
Parameter diesen anfordert und er wechselt in den Nacht Modus, sobald der letzte Parameter
die Tag Anforderung zuriicknimmt.

Beispiel:

Dl1Verz.p->a

Dauer temporarer Tag Modus (1 ... 480min)

g

Prasenz Taste

Dl 1Verz.a->p

d

PIR oder Schalter an DI 1

Modbus Steuerung

Nacht Modus

Externer Temperaturfiihler

Tag Modus

6 (7) Holding Register

Nacht Modus

0 (nicht benutzt)

DI2 Wirkrichtung 18 (19) Coil 1 (NO)
DI1 Modus 14 (15) Holding Register 0 (nicht benutzt)
DI1 Wirkrichtung 17 (18) Coil 0 (NC)

DI1 Verzogerung passiv -> aktiv

15 (16) Holding Register

0 (0 Minuten)

DI1 Verzogerung aktiv -> passiv

16 (17) Holding Register

5 (5 Minuten)

Dauer temporarer Tag Modus

17 (18) Holding Register

120 (120 Minuten)

Min. VAV im Tag Modus

18 (19) Holding Register

0 (0 %)

Eff. Sollwert Nacht -> Tag

11 (12) Coil

Aus (Benutzer Wert)

Nacht Modus

8(9) Coil

Aus (Tag Modus)

Wechsel des Controllers in den Tag Modus

- Verbesserung der AuRRenluft Nutzung (Parameter "Min. VAV im Tag Modus" definiert die
Verbesserung (0 ... 100%)). Der Wert 0% sperrt die AuBenluft Nutzung.
- Der Temperatur Sollwert definiert in "Effektiver Sollwert beim Wechsel Nacht -> Tag" wird

angewendet.

- Die Totzone fiir den Tag Modus wird benutzt und der Controller wechselt von einem maoglichen
Frost Wachter Modus in den Steuerungsmodaus.

Version 3.0
09.09.2015
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Temperatur Sollwert

Der Temperatur Sollwert kann von verschiedenen Quellen stammen:

- Einstellung Uber die Tasten (siehe auch Parameter "Anwender Basissollwert" und "Limits
Anwender Sollwert").

- Externer Temperatur Sollwert (Universaleingang 1 0 ... 10 VDC). Parameter "U1 Modus" muss
auf 2 eingestellt sein.

- Sollwert tiber Modbus.

- Sollwert Nacht im Winter Modus.

Der Wechsel von Nacht Modus zum Tag Modus beeinflusst auch den Sollwert. Mit dem Parameter
"Effektiver Sollwert beim Wechsel von Nacht auf Tag" kann gewahlt werden, ob der zuletzt vom
Anwender festgelegte oder der Modbus Sollwert verwendet werden soll. Der Anwender Sollwert
kann vom Universaleingang 1 (0 ... 10 VDC) oder von dem am Controller Giber die Tasten eingestellten
Wert stammen.

Anwender Basissollwert 8(9) Holding Register 21 (°C)

Limits Anwender Sollwert 9 (10) Holding Register +/-3 (K)

Nacht Sollwert Sommer Modus | 33 (34) Holding Register 25 (°C)

Nacht Sollwert Winter Modus 34 (35) Holding Register 18 (°C)

Effektiver Sollwert beim 11 (12) Coil 0 (Benutzer Wert)
Wechsel von Nacht auf Tag

U1 Modus 19 (20) Holding Register 0 (nicht benutzt)
Anzeige auf dem Display 16 (17) Coil 0 (Temperatur)

Wird der Parameter "Anwender Basissollwert" Uber Modbus verdandert, bleibt der Wert "Sollwert
Abweichung Anwender" davon unberihrt.

Beispiel:

- Der Anwender Basissollwert steht auf 21 °C und der Anwender hat den Sollwert auf 23 °C
verandert (Sollwertkorrektur Anwender = +2 °C).

- Der Anwender Basissollwert wird Giber Modbus auf 22 °C verdndert (Holding Register 11).
- Der Controller nutzt 24 °C als effektiven Sollwert (22 °C + 2°C).

Seite 27 Version 3.0
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Anwendungsbeispiele:

Der Sollwert soll auf einem konstanten Wert von 21 °C gehalten werden, wenn der Controller von
Nacht auf Tag Modus umschaltet.

Effektiver Sollwert beim 11 (12) Coil 1 (Modbus Wert)
Wechsel von Nacht auf Tag
Sollwert Modbus 1(2) Holding Register 21 (°C)

Der Sollwert soll auf den zuletzt vom Anwender eingestellten Wert gesetzt werden, wenn der
Controller von Nacht auf Tag Modus umschaltet.

Effektiver Sollwert beim 11 (12) Coil 0 (Anwender Wert)
Wechsel von Nacht auf Tag

Der Sollwert soll auf dem tGber Modbus eingestellten Wert gehalten werden.

Anwender Basissollwert 8(9) Holding Register 21 (°C)
Limits Anwender Sollwert 9 (10) Holding Register +/-0 (K)
Version 3.0 Seite 28
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Modbus Register

Coils

0(1) Freigabe Ubersteuerung PWM/3-Punkt Bit AUS / EIN AUS
1(2) Freigabe Ubersteuerung 0-10V (Y3) Bit AUS / EIN AUS
2 (3) Freigabe Ubersteuerung VAV Bit AUS / EIN AUS
3(4) Freigabe Ubersteuerung Ventilator Bit AUS / EIN AUS
4 (5) Freigabe Ubersteuerung Al Bit AUS / EIN AUS
5(6) Freigabe Ubersteuerung A1 durch Modbus Bit AUS / EIN AUS
6(7) Service Alarm Reset Bit AUS / EIN AUS
7 (8) Heizen/Kiihlen gesperrt Bit AUS / EIN AUS
8(9) Nacht Modus Bit AUS / EIN AUS
9 (10) | Ventil-Ausgang (0: direkt, 1: invertiert) Bit AUS / EIN direkt
10 (11) | Ventilator simultan mit Ventil Bit AUS / EIN EIN
11 (12) | Effektiver Sollwert beim Wechsel von Nacht | Bit AUS / EIN Benutzer
auf Tag (0: Benutzer Wert, 1: Modbus Wert) Wert
12 (13) | Ventilfestsitzschutz Bit AUS / EIN AUS
13 (14) | Ventilator Typ (0: 3-stufig, 1: EC) Bit AUS / EIN 3-stufig
14 (15) | Ventilator Stufe 3 sperren Bit AUS / EIN AUS
15 (16) | Effektive Ventilator Stufe beim Wechsel von | Bit AUS / EIN Benutzer
Nacht auf Tag (0: Benutzer Wert, 1: Modbus Wert
Wert)
16 (17) | Anzeige auf dem Display (0: Temperatur, 1: | Bit AUS / EIN Temperatur
Sollwert)
17 (18) | DI1 Wirkrichtung (0: NC, 1: NO) Bit AUS / EIN NC
18 (19) | DI2 Wirkrichtung (0: NC, 1: NO) Bit AUS / EIN NC
19 (20) | Ventil Wirkrichtung (0: NC, 1: NO) Bit AUS / EIN NC
20 (21) | Sommer Modus (0: Winter, 1: Sommer) Bit AUS / EIN Winter
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Discrete Inputs

0(1) Belegt Uber PIR Bit AUS / EIN

1(2) Belegt tiber Prasenz Symbol Bit AUS / EIN

2(3) Tag Verlangerung Bit AUS / EIN

3(4) DI1 Status Bit AUS / EIN

4 (5) DI2 Status Bit AUS / EIN

5 (6) CO, Ubersteuerung Bit AUS / EIN
Input Register

[ Register [Beschrebung  [Datentyp [Wert [Bedeutung |

0(1) |- UINT16 | 16 Bits

1(2) |- UINT16 | 16 Bits

2(3) |- UINT16 | 16 Bits

3(4) Temperatur °C SINT16 -600 ... 600 -60.0... 60.0

4 (5) Externer Temperaturfiihler °C SINT16 -600 ... 600 -60.0 ... 60.0

5(6) | CO, ppm SINT16 0...2000 0...2000

6(7) Effektiver Sollwert °C SINT16 50 ... 500 5.0...50.0

7 (8) Ventil aktuell % SINT16 0...1000 0.0...100.0

8(9) Ventilator Geschwindigkeit aktuell % SINT16 0...1000 0.0...100.0
9(10) | Ventilator Geschwindigkeit (Y2) % SINT16 0... 1000 0.0 ... 100.0
10 (11) | VAV (Y1) % SINT16 0...1000 0.0...100.0
11 (12) | Ventil (Y3) % SINT16 0...1000 0.0...100.0
12 (13) | U1 Eingangswert V SINT16 0...1000 0.0...10.00
13 (14) | Externer Temperaturfiihler (Klemme) °C SINT16 -600 ... 600 -60.0... 60.0
14 (15) | VAV Steuerung (0: CO,, 1: Tmp, 2: PIR) SINT16 0..2 0..2
15 (16) | Sollwert Anwender °C SINT16 Xy x/10 ...y/10
16 (17) | Ventilator Stufe Anwender SINT16 0..4 Aus, 1,2, 3,

Automatik

17 (18) | Sollwertkorrektur Anwender °C SINT16 Xy x/10 ...y/10
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Holding Register

0(1) Ventilator Geschwindigkeit SINT16 0..4 Aus,1,2,3, | 0
Modbus Automatik
1(2) Sollwert Modbus °C SINT16 80 ...500 8.0..50.0 |210
2(3) Ubersteuerung Ventil PWM SINT16 0...1000 0.00 ... 0
Modbus (A2) % 100.0
3 (4) Ubersteuerung Ventil 0 - 10V SINT16 0...1000 0.00 ... 0
Modbus (Y3) % 100.0
4 (5) Ubersteuerung VAV Modbus (Y1) | SINT16 0...1000 0.00 ... 0
% 100.0
5(6) Ubersteuerung Ventilator SINT16 0...1000 0.00 ... 0
Modbus (Y2) % 100.0
6(7) Externer Temperatur Fiihler / DI2 | SINT16 0..7 0..7 0
Eingang (0: nicht benutzt, 1: ext.
Tmp., 2: Tir-/Fensterkontakt,
3: Kondensationsschalter, 4:
FulRbodentemp. Min, 5:
FulRbodentemp. Max, 6: Min-
und Maxwerte, 7:
Sommer/Winter Schalter)
7 (8) Temperatur Fiihler Korrektur °C SINT16 -30...30 -3.0..3.0 0
8(9) Anwender Basissollwert °C SINT16 180..260 | 18.0...26.0 | 210
9 (10) Limits Anwender Sollwert °C SINT16 0..160 0.0..16.0 |30
10 (11) | Regelung SINT16 0..2 P—PI-Th 1
11(12) | Proportional Band °C SINT16 10...320 1.0..32.0 |10
12 (13) | Integrationszeit s SINT16 50..5000 | 50..5000 | 300
13 (14) | AuBenluftregelung (0: CO,/T, 1: SINT16 0..3 0..3 0
Tag/T, 2: CO,, 3: Tag)
14 (15) | DI1 Modus (0: nicht benutzt, 1: SINT16 0..2 0..2 0
Tag/Nacht Wechsel, 2:
Sommer/Winter Schalter)
15 (16) | DI1 Verzogerung passiv -> aktiv SINT16 0..60 0..60 0
min
16 (17) | DI1 Verzogerung aktiv -> passiv SINT16 0..60 0..60 5
min
17 (18) | Dauer temporarer Tag Modus SINT16 1...480 1...480 120
min
18 (19) | Min. VAV im Tag Modus % SINT16 0...1000 0..100 0
19 (20) | U1 Modus (0: nicht benutzt, 1: SINT16 0..3 0..3 0
CO,, 2: Sollwert, 3: Temperatur)
20 (21) | Minimum Ventil % SINT16 0..500 0..50 0
21(22) | Maximum Ventil % SINT16 500 ... 1000 | 50...100 1000
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22 (23) | Minimum Ventilator % SINT16 0..500 0..50 0

23 (24) | Maximum Ventilator % SINT16 500...1000 | 50...100 1000

24 (25) | Minimum VAV % SINT16 0..500 0..50 0

25 (26) | Maximum VAV % SINT16 500...1000 | 50...100 1000

26 (27) | Skalierung Ventilator Max % SINT16 0...1000 0..100 1000

27 (28) | Skalierung Ventilator Min % SINT16 0...1000 0..100 0

28 (29) | Ventilator Nutzung (0: Aus, 1:Ein) | SINT16 0..1 0..1 0

29 (30) | Untergrenze P-Band fiir CO, SINT16 400 ... 1000 | 400 ...1000 | 700
Steuerung ppm

30(31) | Obergrenze P-Band fiir CO, SINT16 500 ... 2000 | 500 ...2000 | 1250
Steuerung ppm

31(32) | -

32 (33) | FuBbodentemperatur SINT16 0..20 0..20 1
Kompensation

33 (34) | Nacht Sollwert Sommer Modus SINT16 80 ... 300 8.0..30.0 | 250

34 (35) | Nacht Sollwert Winter Modus SINT16 80 ... 300 8.0..30.0 | 180

35(36) | Laufzeit 3-Stufen Motor (Sek) SINT16 30...300 30...300 180

36 (37) | Antrieb (0: 3-Stufen Motor, 1: SINT16 0..1 0..1 0
Thermischer Antrieb)

37 (38) | FuBboden Temperatur Min SINT16 80 ... 500 8.0..50.0 | 230

38 (39) | FuBboden Temperatur Max SINT16 80...500 8.0..50.0 | 350
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